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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem instalacji
elektrycznych wewnetrznych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych
wewnetrznych oraz uzytkowaniem rozdzielni i tablic elektrycznych w opracowywanym budynku.

Zakres ten obejmuije:
— montaz rozdzielni
—  ukfadanie kabli
— uktadanie przewodow
— montaz opraw o$wietleniowych nastropowych
— montaz opraw zwieszakowych
— montaz tacznikdw oSwietleniowych
— montaz gniazd wtykowych
— montaz aparatdw elektrycznych i sterowniczych
—  pomiary pomontazowe instalacji elektrycznych

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okre$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z przepisami obowigzujacymi w branzy elektrycznej, z zachowaniem nalezytej starannosci i
zasad bezpieczenstwa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z rysunkami,
specyfikacjq oraz zaleceniami Managera Projektu.

Wykonanie instalacji nalezy powierzy¢ firmie specjalistycznej majacej wyposazenie kontrolno — pomiarowe i doSwiadczenie w
montazu i uruchamianiu instalacji elektrycznych.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano
w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogélne). W niniejszym rozdziale podano przyktadowe rozwigzania, ktére mozna
zastapi¢ innymi spetniajgcymi opisany standard i parametry techniczne

2.2. MATERIALY DO MONTAZU ROZDZIELNI | TABLIC ELEKTRYCZNYCH

a) aparaty elektryczne
o roztacznik gtdwny,
e wylgcznik napradowy,
o wytgcznik réznicowo — pradowy,

b) kable, przewody, szynoprzewody
o przewody elektroenergetyczne wielozytowe typu YDYpzo- (450/750V),
o przewody elektroenergetyczne jednozytowe typu LgY- (450/750V),
o ochronniki przeciwprzepieciowe typu Il TNS



c) oprawy o$wietleniowe zwieszane, nastropowe, downlight, listwy LED.

d) sprzet elektroinstalacyjny

o faczniki oSwietleniowe podtynkowe,
e gniazda wtyczkowe z uziemieniem 16A-250V ;
e  gniazda wtyczkowe z uziemieniem bryzgoodporne 16A-250V

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogélne).
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mie¢
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ sie¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosé robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)

- rusztowania

- specjalistyczny sprzet pomiarowy.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine).
4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé si¢ tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki w
jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem instalacii.

5.2. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Montaz urzadzen nalezy wykonaé zgodnie z instrukcjg montazu dostarczong wraz z urzgdzeniem oraz wymaganiami podanymi
w niniejszym rozdziale. Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych (nosnych)
dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowaé do podtoza w sposdb podany w dokumentaciji lub wynikajacy z
technologii montazu danego urzadzenia.
W przypadku mocowania konstrukciji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich konstrukcjach mozna
wykona¢ po stwardnieniu betonu. Niezbedne przepusty i kotwy (Sruby) do mocowania oston przewodéw, dochodzacych do
urzadzen, zaleca sie mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach urzadzen.
Przy prowadzeniu przez przepusty obwoddw pradu przemiennego wykonanych przewodami jednozytowymi nalezy:
- w przepustach z materiatéw ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu (fazowe i
neutralny) w jednym przepuscie (rurze),
- w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowa¢ rury z materiatu
niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.



W przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podtozu, przewidywanych do mocowania za pomocg kotkow
rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw. Po usunieciu
urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzadzenie po ponownym ustawieniu na wtasciwym miejscu.
Urzadzenia przyScienne, nascienne oraz wnekowe nalezy przykreci¢ do konstrukcji lub kotew zamocowanych w podtozu w
sposeb jak wyzej.
Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich konstrukcjg nodng, nalezy wstawi¢ w
przygotowane otwory w podtozu i zala¢ betonem. Przed zalaniem otwordw betonem urzadzenie nalezy unieruchomi¢ w sposéb
pewny i bezpieczny.
Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

- zainstalowa¢ aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

- zalozy¢ zabezpieczenia elektromagnetyczne i termiczne zgodnie z projektem,

- dokreci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

- zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.
Zakonczenie przewodow nalezy wykonaC z koncdwka kablowg lub zaprasowang tulejka. Na przewodach nie stosowac
koncowek zaciskanych $rubami. Kazdy przewod nalezy zaopatrzyé na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli
projektowych okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny posiada¢
wewnetrzne potaczenia ochronne. Pozostate potgczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie montazu. Przewody ochronne
powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw Zéttej i zielonej.
Instalacje wewngtrzne powinny by¢ wykonane zgodnie z rysunkami i specyfikacjami
materiatowymi

5.3. URUCHOMIENIE INSTALACJI, TESTOWANIE, ODBIOR TECHNICZNY

Po wykonaniu montazu instalacji wewnetrznych nalezy wykonac:

a) przeglad rozdzielnic, tablic, podtaczen,

b) przeglad poprawnosci utozenia kabli,

c) przeglad montazu opraw o$wietleniowych,

d) przeglad montazu osprzetu elektroinstalacyjnego,

€) pomiary pomontazowe rozdzielni, rezystancji izolacji przewodow i kabli, skutecznosci wytaczania, rezystancii

uziemienia, piorunochronnej,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogoine zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogoine)”.
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania rob6t z warunkami okre$lonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze rob6t zanikajacych
nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badar materiatow i jako$ci robdt zwigzanych z montazem rozdzielni i tablic nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikdw badar z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.4. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wtasciwego
przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze podda¢ je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.5. BHP | OCHRONA SRODOWISKA

W miejscach roboczych, jak rdwniez w miejscach sktadowania, muszg by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy
powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych prac.
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1.

ODBIOR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoline zasady dotyczace odbioru rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogélne).
Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na

podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.
Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na

podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.2. ODBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru cze$ciowego sa:

instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

inne fragmenty instalacji , ktére bedq niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robot
montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

8.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:
- m—montaz rur, przewoddw, kabli,

- szt. —montaz gniazd, tacznikéw, opraw o$wietleniowych,

- kpl - montaz rozdzielni.

Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije sie faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. NORMY

Lp. Nrnormy lub innego akiu Tytut nomy lub innego aktu prawnego

prawnego

5. |PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw elektrycznych barwami lub cyframi

6. |PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

7. |PN-E-05204.1994 Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektdw, instalacji i urzadzen. Wymagania

8. |PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

9. |PN-EC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczeristwo. Dobor
$rodkéw ochrony w zaleznosci od wptywdw zewnetrznych. Wybdr Srodkéw ochrony
przeciwporazeniowej w zalezno$ci od wplywdw zewnetrznych

10. |PN-IEC 664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia. Zasady, wymaganiai
badania.

11. |PN-IEC 60038:1999 Napiecia znormalizowane IEC

12. |PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe

13. |PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych charakterystyk

14. |PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa

15. |PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

16. |PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przeteZzeniowym

17. |PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami
i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub fgczeniowymi

18. |PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed obnizeniem napiecia

19. |PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
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Nr normy lub innego aktu

Lp. prawnego Tytut nomy lub innego aktu prawnego
Odtgczanie i taczenie

20. |PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczeristwo.
Zastosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczerstwo. Postanowienia ogdine. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

30. |PN-EC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie $rodkow ochrony zapewniajacych bezpieczeristwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym

31. |PN-EC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Dobér
$rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywdw zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa

32. |PN-EC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogdine

33. |PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata przewodow

34. |PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza

35. |PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odtgczania izolacyjnego i faczenia

36. |PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne

37. |PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa

38. |PN-EC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze

39. |PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizagji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki

40. |PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi

41. |PN-EN 13201-2:2005 Oswietlenie drég. Czes¢ 2: Wymagania oswietleniowe

42. |PN EN 12464-1:2004 Swiatlo i oéwietlenie. Oswietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach

43. |PN-EN 1838 Oswietlenie awaryjne

44, |PN-92 N-01256/02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

45, |PBUE Przepisy budowy urzadzen elektrycznych

9.2. ROZPORZADZENIA

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych, PBUE wyd. 1988r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano- montazowych i rozbiérkowych Dz. ustaw nr 13 z dnia 10.04. 1972r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych Cze$¢ V Instalacje elektryczne 1988r.
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji
sieci teleinformatyczne;.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem instalacji
sieci komputerowej i wewnetrznej sieci telefonicznej.

Zakres ten obejmuije:

- Montaz szaf dystrybucyjnych wiszacych

- Montaz paneli ekranowanych 19” 1U 24xRJ45 kat.6

- Montaz paneli krosowych $wiattowodowych

- Montaz paneli wentylacyjnych

- Montaz prowadnic kabli krosowych

- Montaz urzadzen aktywnych

- Wykonanie dodatkowych przepustéw rurowych przez Sciany
- Montaz gniazd logicznych

- Podtaczenie modutéw RJ45.

- Zarobienie oraz rozszycie na gniazdach nozowych kabli wieloparowych.
- UtoZenie kabli $wiattowodowych

- UtoZenie okablowania logicznego/FTP kat. 6

- Spawanie zakoriczen witokien $wiattowodowych

- Pomiary reflektometryczne linii $wiattowodowych

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1.KABEL POZIOMY (OKABLOWANIE POZIOME):

Potaczenie migdzy pigtrowym punktem dystrybucyjnym, a gniazdem przytaczeniowym.
1.4.2. KABEL PRZYLACZENIOWY (PATCHCORD):

Potaczenie miedzy gniazdem przytaczeniowym a kartg sieciowg stacji roboczej lub Terminala.
1.4.3.GNIAZDO PRZYLACZENIOWE:

Staty punkt przytaczeniowy, gdzie zakoriczone sg kable okablowania poziomego.
1.4.4.SZAFA DYSTRYBUCYJNA:

Punkt przytaczeniowy miedzy okablowaniem szkieletowym, a podsystemem okablowania poziomego; zawiera
elementy sprzetu aktywnego sieci, zakoriczenia kabli oraz kable krosowe.

1.4.5.KANAL TRANSMISYJNY:
Catos$¢ okablowania poziomego tacznie z kablami krosowymi, ale bez wtykow korncowych.
1.4.6.POLACZENIE:

Potgczeniem nazwano elementy od panelu do gniazda koncowego. W sktad potaczenia
wchodza kable krosowe bez kabli stacyjnych
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1.4.7.GNIAZDO PRZYLACZENIOWE:
Staty punkt przytaczeniowy, gdzie zakoriczone sg kable okablowania poziomego.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogdlne).. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodno$¢ z rysunkami, specyfikacjq oraz
zaleceniami Managera Projektu.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano
w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogélne). W niniejszym rozdziale podano przyktadowe rozwigzania, ktére mozna
zastapi¢ innymi spetniajgcymi opisany standard i parametry techniczne

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mie¢
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosé robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi byé zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)

- rusztowania

- specjalistyczny sprzet pomiarowy

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine).

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé sie tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoine zasady wykonania rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..

5.2. MONTAZ SZAF DYSTRYBUCYJNYCH Z WYPOSAZENIEM

Szafy dystrybucyjne stojace i wiszace nalezy montowaé zgodnie z zaleceniami producenta w miejscach wskazanych w
projekcie. Przy montazu szaf stojacych metalowych nalezy zachowa¢ odpowiednie odlegtosci od Sciany i innych urzadzen
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montowanych w pomieszczeniu, aby umozliwi¢ swobodny dostep z przodu i z tytu szafy montazystom i obstudze techniczne;.
Szafy metalowe nalezy uziemi¢ przewodem LgY 10 mm2,

W miejscach, gdzie jeden punkt dystrybucyjny sktada sie z kilku szaf stojacych szafy nalezy potaczy¢ miedzy sobg odpowiednimi
tacznikami dostarczanymi przez producenta.

Wyposazenie szaf nalezy montowaé zgodnie z dokumentacjg zataczong do urzadzen oraz zaleceniami producenta systemu.
Szafy nalezy wyposazy¢ w panele zasilajace, wentylacyjne , termostaty oraz elementy organizujace przebiegi kablowe zgodnie
ze schematami zawartymi w projekcie i 0golnie obowigzujacymi zasadami dla tego typu systemow.

Prace montazowe powinny by¢ wykonywane przez firmy i osoby odpowiednio przeszkolone i posiadajace Certyfikat Instalatora
zastosowanego systemu okablowania.

W szafach nalezy zamontowa¢ na panelach rozdzielczych kable nieekranowane UTP 4 pary LSZH okablowania poziomego
doprowadzone z punktdéw przytaczeniowych obiektu, kable okablowania szkieletowego $wiattowodowego wielomodowe oraz
kable okablowania szkieletowego telefonicznego wieloparowe miedziane.

Prace montazowe powinny by¢ wykonywane przez firmy i osoby odpowiednio przeszkolone i posiadajace Certyfikat Instalatora
zastosowanego systemu okablowania.

Kable doprowadzone do szafy powinny byé odpowiednio oznakowane, utozone w wigzki i uporzadkowane. Zapas kabli (ok. 3
metréw) powinien by¢ uporzadkowany i zwiniety pod szafg pod podiogq techniczna.

Prace montazowe nalezy wykona¢ zgodnie z norma przy uzyciu narzedzi zalecanych przez producenta systemu.

Kable $wiattowodowe nalezy zakoriczyC pigtailami S.C. o diugosci 1,5m. Potgczenia majg by¢ spawane i majg by¢ wykonane
przez wyspecjalizowane firmy i osoby przeszkolone, co zostato potwierdzone stosownym certyfikatem. Przy wykonywaniu prac
montazowych nalezy wykonywaé pomiary kontrolujace parametry potgczen.

Parametry potgczenia
Ttumienno$¢ potaczen Swiattowodow

Potgczenia swiattowodow jednomodowych w ztgczu powinny by¢ tak wykonane, aby tumienno$¢ $rednia przypadajaca na
jedng spoine nie przekroczyta wartosci 0,08 dB. Tlumiennos¢ spoin powinna by¢ okreslana jako warto$¢ $rednia (z
uwzglednieniem znakéw) z pomiaréw reflektometrycznychw obu kierunkach transmisji.

Dopuszcza sie pozostawienie w ztgczu spoin o ttumienno$ci wyzszej, jednak o wartosci bezwzglednej nie wigkszej niz 0,3 dB,
jesli trzy proby spajania nie pozwolity na uzyskanie wartosci 0.08 dB, przy czym uzyskiwane wyzsze wartosci byly prawie
jednakowe. Liczba takich spoin jest ograniczona zgodnie z ZN-96/TPSA-002 p. 8.2.

Ostonka spoiny $wiatfowodowe;

Ostonka spoiny $wiatfowodowej powinna stanowi¢ trwate zabezpieczenie miejsca potaczenia Swiattowodéw. Ostonka powinna
sktadac sie z rurki termokurczliwej, rurki termotopliwej oraz z elementu wytrzymatoSciowego, badz mie¢ inng konstrukcje o nie
gorszej skutecznosci.

5.3. ZAINSTALOWANIE PUNKTOW PRZYLACZENIOWYCH OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO

Punkty przytaczeniowe sieci komputerowej nalezy montowa¢ gtownie w puszkach podtynkowych w wydzielonych miejscach
tacznie z gniazdami dedykowanej instalacji elektrycznej. Sposéb montazu jak w specyfikacji dotyczacej sieci elektrycznej
dedykowanej.
Puszki nalezy montowa¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Podczas instalacji nalezy przestrzega¢ zasady podawanej przez producentéw okablowania, ze minimalny promien giecia kabla
nie powinien by¢ mniejszy niz:

- 8 x $rednica kabla w przypadku kabli miedzianych

- 15 x $rednica kabla w przypadku kabli $wiattowodowych

5.4. OSADZENIE W PODLOZU KOLKOW PLASTIKOWYCH ROZPOROWYCH W SCIANIE LUB STROPIE

Wyszczegdlnienie robot:
- trasowanie,
- osadzenie kotkéw w gotowych otworach.

5.5. MECHANICZNE WYKONANIE SLEPYCH OTWOROW W CEGLE, GLEBOKOSC OTWOROW DO 8CM | SREDNICY
DO 10M

Wyszczegdlnienie robot:
- trasowanie,
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- montaz i demontaz zasilania sprzetu,
- wykonanie otworu.

5.6. INSTALOWANIE LINIl WEWNETRZNYCH, WYPUSTOW | OSPRZETU

Trasowanie i uktadanie rur, przewoddw i kabli, mocowanie uchwytdw i wspornikéw, uktadanie korytek i drabinek, kucie bruzd,
przejscia przez Sciany, stropy i szczeliny dylatacyjne, montowanie listew, przewodow i osprzetu instalacyjnego nalezy
wykonywa¢ doktadnie wedtug branzowej normy BN-84/8984-10.
Tory instalacji komputerowej i telefonicznej, zaleca sie prowadzi¢ we wspdlnych korytach instalacyjnych. Na wspéinych trasach
instalacji wnetrzowej mozna prowadzi¢ nastepujace tory telekomunikacyjne:

- telefoniczne,

- wskazan i kontroli czasu,
sygnalizacji alarmowej-pozarowej,
telemechaniki,
telemetrii,

- sterujgce rozgtaszania przewodowego.
Instalacje komputerowa i telefoniczng nalezy wykonywacé:
W instalacjach komputerowych i telefonicznych nalezy stosowaé wytacznie kable i przewody z zytami miedzianymi o $rednicy co
najmniej 0,5mm2. Uktadanie instalacji telefonicznych w danym pomieszczeniu powinno byé Scisle skoordynowane ze sposobem
wykonania instalacji elektroenergetycznych, zgodnie z wymaganiami podanymi w branzowej normie BN-84/8984-10 .
Przy trasowaniu ciggéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmnigjszej liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami instalacii
elektroenergetycznych i innymi instalacjami, jak siecig wodociggows i kanalizacyjna, centralnego ogrzewania, kanatami
wentylacyjnymi itp. Dopuszczalne odlegtosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach instalacji telefonicznej z innymi instalacjami sg
podane w branzowych normach BN-84/8984-10, BN-86/8984-19.
Przy uktadaniu kabli w tunelu instalacyjnym nalezy zachowa¢ odstep co najmniej 0,3 m od rurociagéw wodnych, kanalizacyjnych
lub przewodow wentylacyjnych. W przypadku rurociggdw izolowanych (wodnych lub parowych) odstep ten powinien wynosi¢ co
najmniej 0,6 m. Ciagi instalacji komputerowej i telefonicznej powinny by¢ w miare moznoéci prowadzone we wspoinych trasach z
instalacjami  elektroenergetycznymi, z zachowaniem dopuszczalnych odlegtosci, jesli napiecie znamionowe instalacii
elektroenergetycznej nie przekracza 500 V. Kable i przewody telekomunikacyjne powinny by¢ utozone w taki sposob, aby
stanowity wydzielony ciag instalacyjny, szczegdlnie przy prowadzeniu instalacji na wspolnych konstrukcjach wsporczych, na
drabinkach, w kanafach itp. W kanatach zamknigtych z prowadzong instalacjg komputerowg i telefoniczng uktadanie kabli
elektroenergetycznych jest niedopuszczalne niezaleznie od ich napiecia znamionowego. W kanatach podtogowych dwudzielnych
oraz w listwach $ciennych i przypodtogowych dzielonych instalacje telekomunikacyjne i instalacje elektroenergetyczne moga byé
uktadane tylko w wyodrebnionych sektorach.
W przypadku konieczno$ci prowadzenia w kanatach podfogowych lub w listwach $ciennych i przypodtogowych instalacji
rozgtaszania przewodowego obok instalacji komputerowej i telefonicznej, te ostatnig nalezy ekranowaé, stosujac np. kabel
ekranowany.
W kanatach, korytkach i listwach poziomych dopuszcza sig luzne uktadanie kabli i przewodow wielozytowych. Kable i przewody
wielozytowe uktadane na podiozu na wysokosci ponizej 1,8 m od podiogi, w miejscach narazonych na uszkodzenia
mechaniczne oraz przy przejsciach przez $ciany, stropy i dylatacje powinny by¢ zabezpieczone ostonami stalowymi lub z
tworzyw sztucznych, np. rurami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

OgoIne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania rob6t z warunkami okre$lonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze rob6t zanikajacych
nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatdw i jakoSci robot zwigzanych z instalacjq okablowania strukturalnego i
telekomunikacyjnego nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikdw badar z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.
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6.4. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wtasciwego
przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.5. BHP | OCHRONA SRODOWISKA

W miejscach roboczych, jak rdwniez w miejscach sktadowania, musza by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy
powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych prac.

7.  ODBIOR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoine zasady dotyczace odbioru rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegaja prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.1.1.0DBIOR FRONTU ROBOT.

Przed rozpoczeciem rob6t instalacyjnych teleinformatycznych w budynku nalezy dokona¢ odbioru frontu robot od generalnego
wykonawcy. Nalezy sprawdzié, czy w robotach budowlanych wykonane zostaty zgodnie z odpowiednimi wymogami wszelkie
roboty przygotowawcze, jak:

- przepusty na kable wprowadzane do budyn-ku,

- przepusty przez stropy,

- kanaty i bruzdy dla prowadzenia instalacji,

- wneki w murze,

- pomieszczenia dla szaf dystrybucyjnych i przetacznic telefonicznych.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wymiardw oraz zakresu wykonanych robét z dokumentacjq budowlang i z wytycznymi lub
warunkami zawartymi w projektach instalacyjnych.

Nalezy sprawdzi¢, czy w trakcie wykonawstwa budowlanego nie zostaty wprowadzone zmiany do projektu budowlanego, a w
szczegoInosci czy pomieszczenia, w ktérych majg by¢ instalowane urzadzenia teleinformatycznych i telekomunikacyjne, nie
zmienity przeznaczenia.

Nalezy sprawdzié, czy obcigzalno$¢ stropu pod tacznice odpowiada wymaganiom instrukcji fabrycznej. Kierunek belek
stropowych (jezeli takie wystepuja) powinien by¢ prostopadty do rzeddw szaf (stojakéw).

Wykoriczenie budowlane pomieszczenia dla tacznicy powinno byc¢ takie jak dla pomieszczen biurowych, $ciany pomalowane na
olejno co najmniej do wysokosci 1,8 m, roboty wykonane bez usterek, pomieszczenia wyposazone w instalacje elektryczne,
ogrzewcze i wentylacyjne.

Przez Zadne z pomieszczen centrali nie powinny przebiegac ciggi wodno-kanalizacyjne.

W pomieszczeniu facznicy powinny by¢ zapewnione odpowiednie warunki Srodowiska przez zastosowanie urzadzer ogrzewczo-
klimatyzacyjnych.

W pomieszczeniach centrali nie moga byC instalowane urzadzenia z otwartym ptomieniem lub grzejniki o temperaturze.
powierzchni powyzej 200°C.

NateZenie o$wietlenia w pomieszczeniu facznicy powinno wynosi¢ co najmniej 200 Ix. Rozmieszczenie opraw powinno
zapewniaC prawidtowe o$wietlenie z obydwu stron szaf.

Przed rozpoczeciem robét telekomunikacyjnych nalezy wykonaé nastepujace roboty instalacyjne:

- doprowadzenie do pomieszczen szaf dystrybucyjnych i tacznicy przewodu uziemiajacego; przewdd ten
powinien by¢ zakonczony ztgczem kontrolnym wykonanym w postaci szyny miedzianej lub stalowe;
ocynkowanej z co najmniej 3 zaciskami z gwintem M8,

- wykonanie wypustu na gniazdo wtyczkowe 2-biegunowe 230 V ze stykiem ochronnym

- doprowadzenie do miejsca ustawienia przetacznicy gtéwnej kabla zakofnczeniowego

7.1.2.0DBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru cze$ciowego sa:
- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
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- inne fragmenty instalacji , ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu robét
montazowych.
- Usterki wykryte przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

7.1.3.0DBIOR KONCOWY

Przy dokonywaniu odbioru koicowego nalezy:
- sprawdzenie zgodnosci robét z umowa, dokumentacja, warunkami, normami, przepisami
- sprawdzenie udokumentowania jako$ci wykonania robdt odpowiednimi protokotami prob montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie protokotu z odbioru z
podaniem wnioskéw i ustalen.

8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:
- m - montaz rur, przewodéw, kabli
- szt. —montaz gniazd teleinformatycznych, facznikow
- kpl — montaz szaf teleinformatycznych
Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije sie faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. NORMY

ISO/IEC 8802-5:1992 Teleinformatyka — lokalne (LAN) i migjskie (WAN) sieci komputerowe czes¢ 5- TokenRing metody dostepu
oraz specyfikacja warstwy fizycznej.

BN-83/9371-01  Urzadzenia zasilajace telekomunikacji. Ogélne wymagania i badania.

BN-76/9371-03.00 Uziemienia urzadzen telekomunikacji przewodowej i bezprzewodowej. Ogdine wymagania i badania.
BN-86/8984-19  Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i badania.
BN-76/8985-17  Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogolne wymagania i badania.

BN-76/8984-16  Telekomunikacyjne linie przewodowe. Skrzyzowania z liniami kolejowymi. ogdlne wymagania.
BN-65/8984-11  Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ztacza lutowane. Wymagania techniczne.
BN-84/8984-10  Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogoine wymagania.

IEC 811-1-1:1993 Wspdlne metody testowania dla materiatdw izolacyjnych kabli elektrycznych.

IEC 1156-1:1994 Wieloparowe oraz symetryczne parowe/ kwadraturowe kable do transmisji cyfrowe;.

IEC 874-1:1993  Ztacza i kable $wiattowodowe.

IEC 794-1:1993  Kable Swiattowodowe.

IEC 794-2:1993  Kable Swiattowodowe.

IEC 1073-1:1994  Spawy i kable Swiattowodowe.

ISO/IEC 11801  Okablowanie strukturalne

Normy europejskie dotyczace okablowania strukturalnego - wymagan ogélnych i specyficznych dla danego srodowiska:
PN-EN 50173-1:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1: Wymagania ogéine
PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 2: Budynki biurowe;
Normy europejskie pomocnicze — w zakresie instalacii:

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1 — Specyfikacja i zapewnienie jakoSci;
PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 — Planowanie i wykonawstwo instalacji
wewnatrz budynkéw;

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 — Planowanie i wykonawstwo instalacji na
zewnatrz budynkow;

PN-EN 50346:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Badanie zainstalowanego okablowania

PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji
nagto$nienia.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem instalacji
nagto$nienia

Zakres ten obejmuije:
- zainstalowanie matrycy,
- zainstalowanie wzmacniacza,
- zainstalowanie gto$nikow $ciennych,
- uktadanie przewodu gto$nikowego typu TLGY w rurkach,
- podtaczenie przewodu gto$nikowego ,
- uruchomienie instalaci,
- wykonanie pomiaréw okablowania.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane
(wymagania ogdlne).. W niniejszym rozdziale podano przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastgpi¢ innymi spetiajacymi
opisany standard i parametry techniczne.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA

a) zespdt glosnikowy

Moc maksymalna 45W

Moc znamionowa 30/15/75W

Poziom ci$nienia akustycznego106 / 91 dB (SPL)

przy mocy znam. /1 W (1 kHz, 1 m)

Poziom ci$nienia akustycznego108 / 93 dB (SPL)

przy mocy znam. /1 W (2 kHz, 1 m)

Efektywne pasmo przenoszenia (-10 dB) 190 Hz - 18 kHz

Kat promieniowania przy 1 kHz / 4 kHzw poziomie: 220°/130°
(-6 dB) w pionie: 70°/ 18°
Napigcie znamionowe 100V

Impedancja znamionowa 333Q

Ztacze Zespot zaciskow Srubowych

*parametry techniczne zgodnie z IEC 60268-5

Parametry mechaniczne

Wymiary (wys. x szer. x gt.) 600 x 80 x 90 mm
Ciezar 3kg
Kolor Jasnoszary (RAL 9022)

Parametry srodowiskowe

Temperatura pracy -25°C + +55°C
Temperatura przechowywania -40°C + +70°C
Wilgotno$¢ wzgledna < 95%
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b) 8-KANALOWA MATRYCA MIKSUJACA Z PROCESOREM DSP

Zasilanie sieciowe

+ Wejsciowe napiecie zasilania

+ Ograniczenia napigcia

Pobér mocy:

* Brak podtaczonych urzadzen

* Maks. obcigzenie/maks. liczba
podtaczonych urzadzen

Parametry uzytkowe

Pasmo przenoszenia (-1 dB)
Wejscie mikrofonowe / linowe

Poziom znieksztatcenia sygnatu wejsciowego:

* Plytka wytaczona

* Plytka wigczona

CMRR (1 kHz, 0 dBFS)
Zasilanie fantomowe
Znieksztatcenia harmoniczne
Zakres dynamiki (A-wazony)
Ztgcza

Wejscia sygnatu tta muzycznego (BGM)

Znieksztatcenie sygnatu wejsciowego
(Ptytka wtgczona)

Znieksztatcenia harmoniczne
Zakres dynamiki (A-wazony)

Ztgcza

Wyjscia

Poziom wyj$ciowy

Wejscia logiczne

Ztacze

8CS i WCP (RS485)

Ztacze stacji wywotawczej

Ztacze $ciennego panelu sterowania
Wzmacniacz

Ztacze

Poziom znamionowy

Impedancja

Ethernet (10/100 Mb/s)

Ztacze

Parametry mechaniczne
Wymiary (wys. x szer. x gt.)
Montaz

Kolor

Ciezar

Parametry srodowiskowe
Temperatura pracy

Temperatura przechowywania
Wilgotno$¢ wzgledna

c) Wzmacniacze mocy Wzmacniacz DSP PLM-4Px2x.

100 + 240 VAC +10%, 50 / 60 Hz
90 + 264 VAC

<10W
54 W

20 Hz + 20 kHz (+0/-3 dB)
4x

8,4 dBu (6,2 dBV)
24,2 dBu (21,9 dBV)
>46 dB

48V

<0,01%

>103 dB

4 XLR/TRS

3x

10,2 dBu (8 dBV)

<0,004 %
>103 dB
3 pary Cinch/RCA

17,7 dBu (15,5 dBV)
2-stykowe ztgcze (metryczne)

1 RJ45
1 RJ45
2x
RJ45
1V
<100 Q
1x
RJ45

45 x 440 x 358 mm

Wolnostojacy, w szafie typu Rack 19"
Czamy (RAL 9017)

Srebrny (RAL 9006)

Ok. 6 kg

-10°C + +45°C
-40°C + +70°C
<95%
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Zasilanie sieciowe

+ Wejsciowe napiecie zasilania
+ Ograniczenia napigcia

Pobor mocy (-6 dB/stan
bezczynnosci/tryb gotowosci):

Parametry uzytkowe

Wyjéciowe napiecie znamionowe/ impedancja
Znamionowa moc wyj$ciowa na kanat (ciggta®):

Znamionowa moc wyj$ciowa na kanat (impuls®):

Z interfejsem (CH 1-2 / 3-4) (ciggta®):

Z interfejsem (CH 1-2 / 3-4) (impuls®):

THD+N (1 kHz, 6 dBFS):

Zakres dynamiki (A-wazony):

Pasmo przenoszenia (-1 dB)
Przestuchy przy 1 kHz

Zlacza

Wejscia (potaczone rownolegle):

Wyjscie gtosnikowe

Obejscie logiczne i obejscie trybu gotowosci
Potaczenie sieciowe Ethernet 10/100 Mb/s
Wyjscie zasilania 12 V czujnika

* Zgodnie z normg CEA-490-A R-2008

Parametry mechaniczne
Wymiary (wys. x szer. x gt.)

Montaz
Kolor

Ciezar

Parametry srodowiskowe

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania
Wilgotno$¢ wzgledna

d) uchwyty montazowe
e) przewody TIGy

100 + 240 VAC +10%, 50 / 60 Hz
90 + 264 VAC

254 W/2TW /6 W

100V/70V/8Q/4Q

130 W

130 W

250 W

250 W

0,1%

>101dB

65 Hz + 20 kHz (+0/-3 dB)
<-70dB

* 4 3-stykowe symetryczne ztacza XLR

* 4 3-stykowe symetryczne ztgcza (metryczne)
+ 1 RJ45 (potaczenie Amp Link)

4 3-stykowe ztacza (metryczne)

2-stykowe ztgcze (metryczne)

RJ45

ruchu 2-stykowe ztgcze (metryczne)

90 x 440 x 417 mm

(szeroko$¢ 19", wysoko$¢ 2RU)
Wolnostojacy, w szafie typu Rack 19"
Czamy (RAL 9017)

Srebrny (RAL 9006)

Ok. 15kg

-10°C + +45°C
-40°C + +70°C
<95%
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3.  SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mie¢
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakos$é robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

o samochody dostawcze
wiertarki
wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)
lutownice
rusztowania
specjalistyczny sprzet pomiarowy

O O O O O

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogélne)..
4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé sie tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoine zasady wykonania rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
5.2. MONTAZ URZADZEN.

Montazu, wzmacniaczy, montowa¢ zgodnie z instrukcjami fabrycznymi producenta. Rozmieszczenie urzadzen zawarte jest w
projekcie wykonawczym..
Zasadnicze czynno$ci, jakie nalezy wykonac przy to:
- rozmieszczenie i zamocowanie urzadzen,
- okablowanie szafy wedtug schematu fabrycznego,
- poditgczenie przewodow zasilajacych i uziemiajacych wedtug schematu sieci rozdzielczej,
- uruchomienie systemu wg instrukcji producenta.

5.3. ZAINSTALOWANIE GLOSNIKOW PANELOWYCH NA SCIANIE.

Wyszczegdlnienie robot:
- wykonanie otwordw i osadzenie kotkéw do zawieszenia gtosnikéw,
- zawieszenie podstawy gto$nika panelowego,
- poditgczenie przewodow instalacyjnych pod zaciski rubowe,
- wykonanie otwordw i osadzenie kotkéw do zawieszenia gtosnikéw,

5.4. MECHANICZNE PRZEBIJANIE OTWOROW W SCIANACH | STROPACH BETONOWYCH

Wyszczegdlnienie robot:
- trasowanie otworu
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- montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,
- przebicie otworu,
- sprawdzanie wymiarow.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

OgoIne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania rob6t z warunkami okre$lonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze rob6t zanikajacych
nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badarn materiatdw i jako$ci robodt zwigzanych z instalacjg urzadzeri DSO nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikdw badar z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.4. SPRAWDZENIE DZIALANIA

W celu sprawdzenia dziatania centrali nalezy wykona¢ badania i pomiary zgodnie wymogami okreslonymi przez producenta.
Wyniki badan i pomiaréw powinny by¢ zgodne ze specyfikacja i opisem zawartym w DTR urzadzenia.

6.5. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wtasciwego
przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.6. BHP | OCHRONA SRODOWISKA

W miejscach roboczych, jak rdwniez w miejscach sktadowania, musza by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy
powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych prac.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoine zasady dotyczace odbioru rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogdine)..

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.1.1.0DBIOR FRONTU ROBOT.

Przed rozpoczeciem rob6t instalacyjnych systemu w budynku oraz montazu szafy nalezy dokonaC odbioru frontu robét od
generalnego wykonawcy. Nalezy sprawdzic, czy w robotach budowlanych wykonane zostaty zgodnie z odpowiednimi wymogami
wszelkie roboty przygotowawcze, jak:

- przepusty przez stropy,
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- kanaly i bruzdy dla prowadzenia instalacji,
Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wymiardw oraz zakresu wykonanych robét z dokumentacjq budowlang i z wytycznymi lub
warunkami zawartymi w projektach instalacyjnych.
Nalezy sprawdzi¢, czy w trakcie wykonawstwa budowlanego nie zostaty wprowadzone zmiany do projektu budowlanego, a w
szczegoInosci czy pomieszczenia, w ktdrych maja by¢ instalowane urzadzenia, nie zmienity przeznaczenia.

7.1.2.0DBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru cze$ciowego sa:
- instalacje kablowe linii gtosnikowych,
- inne fragmenty instalacji , ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu robét
montazowych.
- Usterki wykryte przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

7.1.3. ODBIOR KONCOWY

Przy dokonywaniu odbioru koicowego nalezy:
- sprawdzenie zgodno$ci robét z umowa, dokumentacja, warunkami, normami, przepisami
- sprawdzenie numeracii linii i gtoSnikow oraz oznaczen w szafie,
- sprawdzenie udokumentowania jako$ci wykonania robdt odpowiednimi protokotami prob montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie protokotu z odbioru z
podaniem wnioskéw i ustalen.

8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:
- m - montaz rur, przewodéw, kabli
- szt. —montaz glosnikéw
- kpl - montaz innych urzadzen
Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije sie faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. NORMY

IEC 811-1-1:1993 Wspdlne metody testowania dla materiatdw izolacyjnych kabli elektrycznych.

BN-83/9371-01  Urzadzenia zasilajgce telekomunikacji. Ogélne wymagania i badania.

BN-76/9371-03.00 Uziemienia urzadzen telekomunikacji przewodowej i bezprzewodowej. Ogdine wymagania i badania.
BN-86/8984-19  Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i badania.
BN-76/8984-16  Telekomunikacyjne linie przewodowe. Skrzyzowania z liniami kolejowymi. ogdlne wymagania.
BN-65/8984-11  Telekomunikacyjne sieci kablowe migjscowe. Ztacza lutowane. Wymagania techniczne.
BN-84/8984-10  Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogoine wymagania.

IEC 811-1-1:1993 Wspdlne metody testowania dla materiatéw izolacyjnych kabli elektrycznych.
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji
sygnalizacji pozaru.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem instalacji
sygnalizacji pozaru.
Zakres ten obejmuije:

- Instalowanie centrali sygnalizacji pozaru

- Instalowanie gniazd standardowych

- Instalowanie przyciskéw pozarowych

- Instalowanie optycznych czujek dymu

- Instalowanie czujek temperaturowych

- Montaz akumulatora

- Programowanie alarméw

- Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych

- Uktadanie przewodu typu YnTKSYekw

- Zarobienie i podtaczenie przewodow

- Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny
- Programowanie centrali sygnalizacji pozaru

- Sprawdzenie algorytmu sterowania urzadzen zabezpieczajacych sygnalizacji pozaru

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. ALARM:

Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub $rodowiska.
1.4.2.SYSTEM ALARMOWY:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa (
np. zagrozenie pozarem).

1.4.3.ZAKLAD INSTALACJI ALARMOWYCH:
Instytucja , ktéra dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.
1.4.4. CENTRALA ALARMOWA:

Zespot Srodkow sprzetowych i programowych, dziatajacy wedtug okreslonego algorytmu i realizujgcy co najmniej funkcje
decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym.

1.4.4.1. DANE OBIEKTOWE:

Zmienne dane , niezbedne do pracy CSP(centrala sygnalizacji pozaru) w okreslonej konfiguracji systemu, dotyczace
konkretnego obiektu.

1.4.4.2. DOZIEMIENIE:

Niepozadane potaczenie pomiedzy elektrycznym potencjatem ziemi a jakakolwiek cze$cig CSP, torami transmisji do CSP lub
torami transmisji pomiedzy cze$ciami CSP.
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1.4.4.3. KASOWANIE:

Czynnos$¢ umozliwiajgca wyjscie CSP ze stanu alarmowania pozarowego i /lub ze stanu uszkodzenia.
1.4.4.4.LINIA DOZOROWA:

Tor transmisji faczacy ostrzegacze z CSP.

1.4.4.5. 0BOWIAZKOWE:

Przymiotnik uzywany do opisania funkgji, ktére powinny by¢ spetniane przez wszystkie CSP i wymagan dotyczacych tych funkcii
, oraz wymagan dotyczacych konkretnych funkcji fakultatywnych, jezeli sg takie przewidziane w danej CSP.

1.4.4.6. OKNO:

Czes¢ lub catos¢ wyswietlacza alfanumerycznego, przeznaczona do informowania o jednym stanie pracy w danym czasie ;
podziat wySwietlacza moze by¢ zrealizowany przez oddzielenie mechaniczne albo sterowanie programowe.

1.4.5.CZUJKA (DETEKTOR):

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujacych na wystapienie
niebezpieczenstwa.

1.4.6.CZUJNIK (SENSOR):

Czes¢ czujki reagujgca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie sie niebezpieczenstwa.
1.4.7.0STRZEGACZ:

Urzadzenie uruchamiane recznie lub noznie, wytwarzajace stan alarmowania.

1.4.8.UKLAD DECYZYJNY:

Uktad, ktdry przetwarza sygnat wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga, czy powinien zosta¢ wytworzony stan
alarmowania.

1.4.9.0STRZEGACZ POZAROWY:

Element przytaczony do linii dozorowej, zdolny do nadawania lub odbierania informacji zwigzanej z wykrywaniem pozaru.
1.4.10. OSTRZEGACZ POZAROWY ADRESOWALNY:

Ostrzegacz pozarowy, ktéry moze by¢ indywidualnie identyfikowany w CSP.

1.4.11. STREFA DOZOROWA:

Geograficzna cze$¢ chronionego obiektu, w ktorej zainstalowano jeden lub wiecej ostrzegaczy i dla ktorych przewidziano
wspolng sygnalizacje strefowa,

1.4.12. SYGNALIZACJA:
Informacja przekazywana za pomocg elementu sygnalizacyjnego.
1.4.13. TOR TRANSMISJI:

Potaczenie fizyczne, znajdujace sie na zewnatrz obudowy CSP, stuzace do transmisji informacii i /lub zasilania pomiedzy CSP i
innymi czeSciami systemu sygnalizacji pozarowej i /lub czeSciami CSP znajdujacymi sie w oddzielnych obudowach.

1.4.14. WYSWIETLACZ ALFANUMERYCZNY:

Wskaznik zdolny do podania informaciji przez wy$wietlenie komunikatéw z uzyciem liter i cyfr.
1.4.15. WSKAZNIK:

Element sygnalizacyjny, stuzacy do przekazywania informacji przez zmiang swego stanu.

1.4.16. URZADZENIE STERUJACE:
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Czes¢ systemu alarmowego do wigczania, wytgczania, blokowania, odblokowywania systemu alarmowego lub jego czesci przez
zmiang stanu centrali alarmowej

1.4.17. SYGNALIZATOR:

Urzadzenie wytwarzajace sygnat alarmu lub pogotowia.

1.4.18. URZADZENIE ZASILAJACE:

Czes¢ systemu alarmowego, dostarczajaca energii o okreslonych parametrach, niezbednej do dziatania systemu lub jego czesci.
1.4.19. LINIA:

Zespot potgczen pomiedzy centralg a czujkg lub grupa czujek (linia dozorowa), centralg a sygnalizatorem lub przekaznikiem
alarmu (linia alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub bezprzewodowa.

1.4.20. UZYTKOWNIK:

Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.

1.4.21. ADRESOWALNA LINIA DOZOROWA:

Linia dozorowa umozliwiajgca identyfikacje numeréw elementdw adresowalnych w nig wigczonych.
1.4.22. KONWENCJONALNA LINIA DOZOROWA:

Dwuprzewodowa linia dozorowa za adapterem, pracujaca z dwustanowymi czujkami lub recznymi ostrzegaczami bez
identyfikacji ich numeréw, zakoficzona rezystorem koricowym

1.4.23. LINIA DOZOROWA BOCZNA:

Tréjprzewodowa linia dozorowa za gniazdami adresowalnymi, pracujgca z dwustanowymi czujkami bez identyfikacji ich
numerow.

1.4.24. ELEMENT ADRESOWALNY

Urzadzenie pracujgce w adresowalnej linii dozorowej, majace swoj numer identyfikacyjny, zdolne do przestania informaciji o
swoim stanie.

1.4.25. ELEMENT LINIOWY

Element adresowalny, czujka lub reczny ostrzegacz w linii konwencjonalnej, czujka w linii bocznej, izolator zwar¢.
1.4.26. OSTRZEGACZ POZAROWY

Czujka pozarowa lub reczny ostrzegacz pozarowy.

1.4.27. ADAPTER CZUJEK

Element adresowalny nadzorujacy linie konwencjonalng z pracujacymi w niej czujkami lub recznymi ostrzegaczami
konwencjonalnymi.

1.4.28. RECZNY OSTRZEGASZ ADRESOWALNY
Element adresowalny, ktéry po zbiciu szybki przesyta do centrali kryterium alarmu pozarowego.
1.4.29. RECZNY OSTRZEGACZ NIEADRESOWALNY

Element nieadresowalny, ktéry po zbiciu szybki przesyta do centrali kryterium alarmu pozarowego.

1.4.30. GNIAZDA ADRESOWALNE

Elementy adresowalne do wspétpracy z czujkami.

1.4.31. IZOLATOR ZWARC

Element instalowany w adresowalnej linii dozorowej, w czujce lub gniezdzie czujki, stuzacy do odtaczenia fragmentu zwartej linii.
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1.4.32. POLE SYGNALIZACJI STREFOWEJ
Zbior elementdw sygnalizacji optycznej, przeznaczonych do sygnalizowania alarmu i uszkodzenia w strefach dozorowych.
1.4.33. REJESTRATOR ZDARZEN RZ (DRUKARKA)

Miniaturowa drukarka rejestrujgca na papierowej tasmie sygnalizowane przez centrale alarmy, uszkodzenia, wytaczenia stref i
inne zdarzenia z podaniem daty i czasu.

1.4.34. TEKST UZYTKOWNIKA

Zbidr komunikatéw na wyswietlaczu alfanumerycznym (tekstéw stownych o diugosci nie przekraczajacych 20 znakow kazdy),
przypisanych podczas programowania do stref dozorowych, wykorzystujacych przez uzytkownika do identyfikacji miejsca pozaru
lub uszkodzenia.

1.4.35. LINIA SYGNALOWA

Dwuprzewodowa, potencjatowa linia taczaca centrale z zewnetrznymi urzadzeniami sygnalizacyjnymi i wykonawczymi. Linie
sygnatowe nazywane sg rowniez zamiennie liniami sterujgcymi.

1.4.36. WYJSCIE DO MONITORINGU

Wyjscie centrali z ich zaciskami i ztaczami, umoZliwiajace przekazywanie sygnatow pozarowych i uszkodzeniowych do staciji
monitorowania lub strazy pozarme;.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogoine)..
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z rysunkami,
specyfikacjq oraz zaleceniami Managera Projektu.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskania i skladowania podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane
(wymagania ogdlne).. W dokumentacji technicznej przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastapi¢ innymi spemiajgcymi opisany
standard i parametry techniczne.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,WWymagania ogéine”.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mie¢
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosé robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)

- lutownice

- rusztowania

- mierniki

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
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Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogélne”.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé sie tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem, spadaniem, badz przesuwaniem.

4.2.1. TRANSPORT CZUJEK

Transport czujek w opakowaniu transportowym, powinien odbywaé sie dowolnym $rodkiem transportu, przy uwzglednieniu
wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwoscia mechanicznego uszkodzenia i
oddziatywaniem temperatur nizszych niz -40°C i wyzszych niz +70°C oraz wilgotnosci wzglednej wigkszej niz 93%.

4.2.2. TRANSPORT RECZNYCH OSTRZEGACZY POZAROWYCH

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowa¢ w zamknietych przestrzeniach normalnych
$rodkow transportu ladowego lub morskiego. Ostrzegacze w opakowaniach jednostkowych powinny byé umieszczone w
pojemnikach uniemoZliwiajacych ich swobodne przemieszczanie sig¢ oraz zabezpieczone przed oddziatywaniem gwattownych
wstrzasow i temperatur otoczenia nizszych od -40°C i wyzszych od +70°C. Wilgotno$¢ wzgledna powinna by¢ nie wieksza niz
93% przy +45°C lub 80% przy +70°C.

4.2.3.PRZEPISY TRANSPORTU CENTRAL SYGNALIZACJI POZARU

Centrale w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowa¢ w przestrzeni zamknietej normalnych $rodkéw transportu ladowego, z
uwzglednieniem wskazan transportowych podanych na opakowaniu, oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych
wstrzaséw i temperatur otoczenia nizszych od -25°C i wyzszych od +55°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w rozdziale ,Wymagania ogoine”.
5.2. MONTAZ URZADZEN ORAZ CENTRAL SYGNALIZACJI POZARU
5.2.1.MONTAZ CZUJEK

Czujki  montuje sie w gniazdach standardowych oraz z izolatorem zwar¢, ktdre pracujg w adresowalnych liniach
dozorowych/petlach centrali.

Sposdb rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielkos¢ dozorowanej powierzchni, w zalezno$ci od rodzaju pomieszczen,
powinny byé zgodne z wytycznymi okreslonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie i
PN.

5.2.2.INSTALOWANIE GNIAZD.
5.2.2.1.INSTALOWANIE GNIAZD STANDARDOWYCH

W celu podtaczenia gniazda nalezy odkrecié¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢ przewody i zamontowac na suficie.
Wystajace z podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskéw w gniezdzie zasadniczym. Do
podtaczenia ekranu z obu koncow linii stuzg zaciski w podstawie gniazda. Po podtaczeniu przewoddw przykreci¢ gniazdo
zasadnicze do podstawy.

5.2.3.INSTALOWANIE RECZNYCH OSTRZEGACZY POZAROWYCH

Reczne ostrzegacze pozarowe instaluje sie wewnatrz budynku, w miejscach fatwo dostepnych, dobrze widocznych, najlepiej w
poblizu drog transportowych, na wysokosci 1200-1600 mm, zgodnie z wytycznymi, opracowanymi przez Centrum Naukowo-
Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej.

5.2.4.INSTALOWANIE CENTRAL
5.2.4.1.MIEJSCE ZAINSTALOWANIA CENTRAL
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Centrale CSP nalezy z reguty instalowa¢ w pomieszczeniach, w ktorych istnieje dyzur catodobowy. W przypadku, gdy w miejscu
zainstalowania centrali brak jest dozoru przez catg dobe, nalezy zapewni¢ przekazywanie sygnatow z centrali do miejsca ze
statym dyzurem personelu, wykorzystujac system monitoringu lub zestyki przekaznikdw do sygnalizacji dodatkowej.

Centrale nalezy instalowaC w widocznym, fatwo dostepnym miejscu, nieo$wietlonym bezpo$rednio padajacymi promieniami
storca, z dala od Zzrodet ciepta. Temperatura pomieszczenia nie powinna byé nizsza niz O°C i wyzsza niz +40°C. W
pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowaé zewnetrzne sygnalizatory akustyczne, sterowane wyjéciami sygnatowymi lub
wyjatkowo programowalnymi przekaznikami monitoringu.

Mozna zawiesi¢ centrale bezpo$rednio do $ciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo lub z obudowg wpuszczang).

5.2.4.2. DOLACZANIE PRZEWODOW INSTALACYJNYCH

Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtaczyC przewody linii dozorowych, sygnatowych i monitoringu. Przewody powinny
wchodzi¢ ze Sciany lub leze¢ na $cianie. Nalezy je wyprowadzi¢ na piyte tylng géra oraz przez szczeling i podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow. Przed dotaczeniem przewodéw, nalezy doktadnie zapoznaé sie z wyprowadzeniem poszczegélnych
obwodéw na zaciski tgczéwek wyjsciowych centrali. Szczeg6ing uwage nalezy zwrdci¢ na polaryzacie przewoddw linii
dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowej, moze spowodowaé zniszczenie elementow w nigj
zainstalowanych. Przed dotaczeniem przewodéw linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaZznikéw monitoringu, nalezy
upewnic sig, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii dozorowych réwniez ich pojemnosé i rezystancja izolacji, miesci sie
w dopuszczalnych granicach.

5.2.4.3.INSTALOWANIE ELEMENTOW LINIOWYCH

Przy instalowaniu gniazd czujek i recznych ostrzegaczy nalezy zachowac szczegoing ostroznos¢ i starannosé, gdyz elementy te
zawierajg ptytki drukowane z delikatnymi elementami elektronicznymi i zaciskami, do ktérych dotgcza sie przewody linii
dozorowych. Elementy liniowe oraz linie sygnatowe nie skonfigurowane, podczas

normalnej pracy centrali, nie beda brane pod uwage.

5.2.4.4. DOLACZANIE ZRODEL ZASILAJACYCH

Centrala powinna by¢ eksploatowana z dotagczong baterig akumulatoréw kwasowych Pb "szczelnych". Bateria akumulatorow
powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem, umieszczonym na plycie zasilacza. Przed wiaczeniem baterii do pracy,
akumulatory powinny by¢ natadowane zgodnie z instrukcjq producenta. Baterie akumulatoréw nalezy dotaczy¢ do zaciskow
taczéwki, (przy wykreconym bezpieczniku BATERIA), zwracajac uwage na wiadciwg polaryzacje. Przewody sieci
elektroenergetycznej ~230V/50Hz nalezy wprowadzi¢ przez osobny, okragty przepust gumowy i dotaczyC do zaciskow
sieciowych. Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng, linig w sposob nierozigczny,
zabezpieczong osobnym bezpiecznikiem. Centrala moze by¢ uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wzgledu na wigkszg odpornos¢ catej instalacji na
zaktdcenia, zaleca sie stosowanie uziemienia.

5.2.4.5.INSTALOWANIE MODULOW STERUJACYCH | MONITORUJACYCH

Montaz modutéw sterujacych i monitorujgcych odbywa sie poprzez typowe puszki natynkowo na $cianach.

W celu podtaczenia modutu nalezy wprowadzi¢ przewody do zamontowanej puszki na $cianie. Wystajace z puszki przewody
(dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskéw w module. Do podtaczenia ekranu z obu korcow linii stuzg zaciski w
podstawie modutu.

5.2.5.PRZYGOTOWANIE PODLOZA POD OSPRZET INSTALACYJNY 'MOCOWANIE OSPRZETU NA ZAPRAWIE
CEMENTOWEJ LUB GIPSOWEJ. MECHANICZNE WYKONYWANIE SLEPYCH OTWOROW.

Wyszczegdlnienie robot:
- trasowanie,
- wykonanie $lepych otworéw mechanicznie.

5.2.6. UKLADANIE PRZEWODU KABELKOWEGO TYPU PODTYNKOWO.

Wyszczegdlnienie robot:
- rozwiniecie przewodu
- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
- mocowanie przewodu do podioza przy pomocg gwozdzi, drutu wigzatkowego, zaprawy gipsowej lub klejenia,
- otwieranie i zamykanie puszek.

5.2.7.UKLADANIE PRZEWODU TYPU HDGS NATYNKOWO.

Wyszczegdlnienie robot:
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- rozwiniecie przewodu
- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
- mocowanie przewodu do podfoza przy pomoca specjalnych uchwytéw,

5.2.8. MECHANICZNE PRZEBIJANIE OTWOROW W SCIANACH | STROPACH BETONOWYCH

Wyszczegdlnienie robot:
- trasowanie otworu
- montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,
- przebicie otworu,
- sprawdzanie wymiarow.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w rozdziale ,Wymagania ogdine”.
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robét z warunkami okreslonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robét zanikajacych
nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatéw i jakosci robdt zwigzanych z instalacjg urzadzen sygnalizacji pozaru nalezy do
Wykonawcy. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy pordwnanie uzyskanych wynikéw badan z wymaganiami zawartymi w
niniejszej specyfikacji. Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze
poddac¢ je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane
obcigzajg Wykonawce.

6.3.1.URUCHOMIENIE INSTALACJI CENTRALI CSP

Przed przystapieniem do uruchomienia nalezy doktadnie sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonania instalacji. W celu uruchomienia
instalacji nalezy wykona¢ czynnosci wg kolejno$ci podanej w DTR centrali.

6.3.2.PROGRAMOWANIE CENTRALI

Centrala powinna realizowa¢ operacje alarmowania, monitorowania, sterowania i sygnalizacji uszkodzen. Sygnalizacja wizualna
powinna by¢ realizowana poprzez panele sterownikow/wySwietlaczy z wbudowanymi LED. Sygnalizacja standéw czujek
pozarowych jest przekazywana poprzez panel operatora. Przyciski funkcyjne sterownikéw oraz LED zamontowane na panelach
stuzg do sterowania i sygnalizacji tych urzadzen. W trybie czuwania systemu operacje wewnetrzne sg nadzorowane w sposéb
ciagly. System monitoruje wszystkie zadania, czynnoSci kontrolne, sprawdza zasoby oraz kontroluje doktadno$¢ tabel i baz
danych. Operacje alarmowania sg wyzwalane automatycznie bez udziatu operatora. Zapewnia to bezpieczerstwo o0sob
przebywajacych w budynku nawet wtedy, gdy system nie jest nadzorowany przez obstuge. Oprogramowanie systemu pracujace
w $rodowisku Windows pomaga programiscie w szybkim przygotowaniu oprogramowania systemowego, nawet w miejscu
instalacji. Za pomocg tego oprogramowania definiowane sg panele sieciowe, obiekty (strefy), grupy i programy sieciowe.
Program jest uzywany do ustalenia zwigzkéw pomiedzy wejsciami i wyjsciami, wigcznie z kodami odpowiedzi systemu.
Oprogramowanie znacznie skraca czas konfigurowania, programowania i przygotowania dokumentacji.

6.3.3. SPRAWDZENIE DZIALANIA CENTRALI

W celu sprawdzenia dziatania centrali nalezy wykonac badania wg podanej nizej kolejnosci. Wyniki badar powinny by¢ zgodne z
opisem dziatania DTR centrali.

6.3.3.1. SYGNALIZOWANIE USZKODZEN

Sprawdzenie sygnalizacji uszkodzen nalezy dokona¢ przez kolejne symulacje poszczegdlnych uszkodzern:
- odtgczenie baterii rezerwowej przez wykrecenie bezpiecznika ,
- przerwa w obwodach poszczegolnych linii sterujacych,
- zwarcie lub przerwa przewoddw linii dozorowych,
- wyjecie czujki z gniazda.

6.3.3.2. SPRAWDZENIE ELEMENTOW LINIOWYCH
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Sprawdzenie dziatania elementéw liniowych zainstalowanych w adresowalnych liniach dozorowych, nalezy wykonaé
przetaczajac centrale na testowanie i powodujac zadziatanie czujek odpowiednimi imitatorami.

6.3.3.3. SPRAWDZENIE | URUCHOMIENIE LINIl DOZOROWYCH

Wyszczegdlnienie robot:
- sprawdzenie dziatania czujek i przyciskow z centralkg sygnalizacji pozaru — probny rozruch,
- kontrola pracy uktadu przy sztucznych imitatorach dymu, temperatury i pfomienia,
- nadzor i sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu oraz przekazanie do eksploatacii,
- instruktaz w zakresie dziatania uktadu, obstugi urzadzen.

6.3.3.4. SPRAWDZENIE ALARMOWANIA

W celu sprawdzenia alarmowania centrali, nalezy spowodowaé zadziatanie ( odpowiednimi imitatorami) dowolnych elementow
liniowych w kazdej linii dozorowej. Podczas sprawdzania nalezy stwierdzi¢, czy wszystkie linie sygnatowe i wyj$cia monitoringu
dziatajq zgodnie z zaprogramowanymi wariantami.

6.4. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wtasciwego
przechowywania materiatéw. Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu
moze podda¢ je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym
zwigzane obcigzaja Wykonawce.

6.5. EKSPLOATACJA| KONSERWACJA CENTRALI SYGNALIZACJI POZARU.
6.5.1.PRZEPISY WLASCIWEGO UZYTKOWANIA

Niezawodno$¢ dziatania central uwarunkowana jest zachowaniem witasciwych warunkdw pracy, napiecia zasilania, stanem
akumulatoréw oraz przeprowadzaniem badar okresowych. Badania okresowe powinny byé przeprowadzane przez Zaktad
Serwisowy , ktdremu uzytkownik zlecit konserwacje instalacji. Zaistniate uszkodzenia powinny by¢ bezzwtocznie zgtaszane
Serwisowi. Przy wymianie bezpiecznikow nalezy zwrdci¢ uwage na ich warto$ci nominalne. Nie wolno w miejsce przepalonego
bezpiecznika wstawia¢ zapasowego 0 wyzszej wartosci nominalnej, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia urzadzenia.

6.5.2. BADANIA OKRESOWE | PRZEPISY KONSERWACJI

Badania okresowe central nalezy przeprowadza¢ przynajmniej raz na pét roku. Raz na pot roku nalezy sprawdzi¢ stan
potaczenia przewodu ochronnego, uziemiajacego lub zerujacego, z obudowa centrali oraz oczysSci¢ zaciski baterii akumulatoréw.
Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu, nalezy wytaczy¢ napiecie sieci na
okoto 2h i po ponownym wigczeniu sprawdzié, czy w czasie nie diuzszym niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje baterie
akumulatoréw. Sprawnie dziatajgca centrala, poddawana regularnie badaniom okresowym, nie wymaga specjainych zabiegdw
konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas odkurzanie powierzchni zewnetrznej centrali. Podczas sprawdzania centrali,
na liniach sygnatowych nalezy wigaczy¢ BLOKADY (dla zapobiezenia przekazywania sygnatéw na zewnatrz - o ile takie jest
przewidziane) i sprawdzi¢ dziatanie optycznej i akustycznej sygnalizacji pozarowej, a nastepnie catej pozostatej sygnalizacii
centrali. Podczas sprawdzania obwoddw zewnetrznych nalezy przedsiewziaC $rodki, aby sygnaty wychodzace nie wyrzadzity
szkdd, szczegoinie w instalacjach samoczynnego gaszenia. Odbiorcdw zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢
0 zamiarze przeprowadzania préb. Jezeli zauwazono usterki w dziataniu pakietow, to nalezy je wymieni¢ na rezerwowe, a te
przekaza¢ producentowi do naprawy; Akumulatory sg bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez centrale i nie wymagajq
konserwaciji. Nalezy jednak pamietaé, ze producent gwarantuje poprawng ich prace tylko w ewentualnej wymianie.
Konserwatorem powinna byC osoba z wyksztatceniem technicznym. Konserwator powinien doktadnie zapoznac sie z trescig
instrukciji. Zalecane jest przeszkolenie u producenta w zakresie instalacji i eksploatacji urzadzen przeciwpozarowych. Jezeli w
instalacjach sq stosowane jonizacyjne czujki dymu, to konserwator musi mie¢ zezwolenie na prowadzenie instalacji i konserwacii
jonizacyjnych czujek dymu wydawane przez Panstwowy Inspektorat Bezpieczeristwa Jadrowego i Ochrony Radiologicznej w
Warszawie. Konserwator powinien zna¢ zasade dziatania centrali, recznych i automatycznych ostrzegaczy pozarowych oraz
innych wspotpracujacych urzadzen. Powinien znac tez teren obiektu, w ktérym znajduje sie instalacja, przebieg linii dozorowych,
rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy oraz warunki srodowiskowe pracy tych urzadzen.

Konserwator powinien mie¢ tacznosé telefoniczng z osobg dyzurujaca przy centrali tak, aby w czasie awarii mogt w ustalonym
czasie zjawi¢ sie w chronionym obiekcie.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogélne zasady dotyczace odbioru robét podano w rozdziale ,\Wymagania ogoine”.

32



Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie
zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie
zgtoszenia Wykonawcy.

7.1.1.0DBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru cze$ciowego sa:
- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
- inne fragmenty instalacji , ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu robét
montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

7.1.2.0DBIOR KONCOWY

Przy dokonywaniu odbioru koficowego nalezy:
- sprawdzenie zgodnos$ci robét z umowa, dokumentacja, warunkami, normami, przepisami
- sprawdzenie udokumentowania jako$ci wykonania rob6t odpowiednimi protokotami préb montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie protokotu z odbioru z
podaniem wnioskéw i ustalen.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ i wykaza¢, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem i spetnia wymagania projektu
wykonawczego. Powinny zostaé przeprowadzone préby funkcjonalne prawidtowej pracy kazdego z systeméw oraz ich
wspdtdziatania poprzez préby uruchamiania. Wykonawca potwierdzi dziatanie urzadzen odbiorami cze$ciowymi.
Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
- przedstawiciel Inwestora;
- inspektor nadzoru;
- projektant;
- przedstawiciel wykonawcy;
- specjalista ochrony przeciwpozarowej;
- przyszly konserwator;
- osoby, ktérych obecnos¢ w czasie odbioru jest z réznych wzgledéw niezbedna (np. wynikta z systemu pracy
w obiekcie).

Czynnosci odbiorcze
W czasie préb odbiorczych nalezy wykonaé:
- sprawdzenie materiatéw w zakresie zgodno$ci z obowigzujacymi unormowaniami i projektem;
- sprawdzenie wykonania systemu w zakresie zgodno$ci z Projektem, ze szczegdlnym uwzglednieniem:
- wykonania potaczen;
- zamocowania urzadzen stacyjnych i osprzetu;
- zainstalowania wtasciwych elementéw (czujek i przyciskéw);
- wiasciwej numeracii, adresow tekstowych i oznakowania (w CSP), linii dozorowych, czujek i przyciskow.
- préby okablowania na przerwy i zwarcia miedzy zytami danego kabla, pomiar rezystancji petli dozorowych;
- sprawdzenie sprawnosci elementdw poprzez ich uruchomienie;

Dokumentacja
Przed przekazaniem systemoéw do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje powykonawcza;
- zaktualizowany projekt techniczny;
- protokoty z préb pomontazowych;
- dokumentacje prawng montazu:
- dziennik budowy;
- ksiege obmiardw;
- protokoty pomiaréw elektrycznych;
- protokoty odbioréw czesciowych i prac ukrytych.
Odbidr techniczny powinien by¢ potaczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacji i jednoczesnym przyjeciem do
konserwaciji. Na dzier odbioru powinna by¢ sporzadzona umowa na konserwacje.
Urzadzenia zostajg przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych nie zostang stwierdzone zadne usterki i
nieprawidtowosci rzutujgce na jego prawidtowg prace. Na te okolicznos¢ Komisja odbiorcza sporzadza protokédt, w liczbie
egzemplarzy wiasciwej dla zainteresowanych stron.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawaé w ciggtym ruchu i pod statym nadzorem konserwatora.
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8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganiach Ogélnych”

Jednostki obmiarowe:

- m-montaz rur, przewodéw, kabli
- szt. — montaz gniazd, czujek, recznych ostrzegaczy pozarowych, modutéw monitorujacych i sterujgcych
- kpl - montaz central

Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije sie faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY:
PN - E - 08350-2

PN-92/M-511004/09

Centrale sygnalizacji pozarowej.
Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej. Badania przydatnosci w

warunkach pozaréw testowych.

PN-93/E-08390/51
PN-93/E-08390/52
PN-93/E-08390/56

PN-93/E-08390/54
PN-93/E-08390/55

PN - E - 08390/1
PN-94/E-01221/11
PN-92/M-51004/01
PN-82/M-51006
PN-93/E-08390/11
PN-93/E-08390/12
PN-93/E-08390/13
PN-93/E-08390/14

PN-E-08350-14:2002

instalacji.
PN-ISO-6790:1996

PN-E-05125:1976.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogélne wymagania dotyczace systeméw.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace urzadzen.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tacznosci akustycznej wykorzystujgce
telefoniczng sie¢ komutowana,

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu wykorzystujace
specjalizowane tory transmisji.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy taczno$ci cyfrowej wykorzystujace
telefoniczng publiczng siec komutowang,

Systemy alarmowe. Terminologia.

Materiaty do projektowania elektrycznych instalacji alarmowo - pozarowe;.

Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki pozarowe-podziat, oznaczenie.

Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Technologia

Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogoine

Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze — Parametry funkcjonalne i metody badan.
Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Préby srodowiskowe.

Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.

Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie odbior, eksploatacja i konserwacja

Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania pozaréw. Symbole graficzne
stosowane na planach ochrony przeciwpozarowej.
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

9.2. USTAWY | ROZPORZADZENIA:

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81, poz. 351).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw,
innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 121, poz. 1138).
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INSTALACJE SYGNALIZACJI WLAMANIA S.03.04.2

1 WSTEP ettt 38
1.1, Przedmiol SPECYAIKAC] .. ...vveeee ettt 38
1.2, Zakres StOSOWANIA SPECYIIKAC) .....v.vveeiiiie ettt 38
1.3. Zakres robot ObjetyCh SPECYAIKACIA. ... .. vveiiei 38
1.4, OKIESIENIA POUSIAWOWE. .......c.eiriiiii ettt 38
T TR T o PP 38
14,2, SYSTEM BIAMMOWY: ...ttt 38
1.4.3. Zaktad instalaci @lamMOWYCH:. ...ttt 38
14,4, Centrala GlAarMOWA: ........coviiieii ettt 38
1.4.5. CZUJKA (ABEBKIO): ..ttt 38
14,8, CZUJNIK (SENSOT): .ttt 38
1.7, OSIIZEYACZ: ...ttt £ttt 38
148, UKIA GECYZYINY: .ttt 39
1.4.9. UrZQAZENIE SEBIUJCE: ... e ereeeeeeee ettt 39
1.4.10. SYGNAIZALON: ...ttt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt n b 39
1.4.11. UrZaAZeNIe ZASIAJGCE: ... e ettt 39
1.4.12. LIMEAE ettt b bbb bbb bR bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt 39
1.4.13. R (1 - TSRO 39
1.4.14. L (o7 ST 39
1.4.15. 01 C=T 0= OSSR 39
1.4.16. KOMUNIKBE:. ...ttt bbbt b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb b bbb ebena 39
1.4.17. ZAKOCENIA: ...ttt £ttt 39
1.4.18. OdPOMMOSE N ZAKIOCENIA: ......cvvevveieteeeieieteie ettt bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt b b bbb b e 39
1.4.19. T ANSIMISIA: ...ttt 39
1.4.20. AAEES: .ottt R R AR 39
1.4.21. SYANAL <. h bbb bbb bbb bbbt 39
1.4.22. UrZadzenie tranSMISYINE: ........covoiririiiierert ittt 39
1.4.23. TOF TANSIMISI: 1.ttt 40
1.4.24. DIOGA trANSIMISIZ ...ttt ettt 40
1.4.25. ZGIOSZENIE AlAMMUL ...ttt 40
1.4.26. KASOWANIE BIAMMUL. .....evteeeietctciei ettt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt et ebena 40
1.4.27. R [ PSPPSR 40
1.4.28. SHAN SEADINY: 1.ttt b bbbttt bbb bbb b 40
1.4.290. SBDOTAZ: ...ttt bbb bbb bR b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bt 40
1.4.30. OChrona PrzeCiWsabOtaZOWE: ... .....cucueueieieieieieie et 40
1.4.31. OSIONA: ...ttt bbb bbb bbb bbb bbbt 40
1.4.32. OdpOWIEAZIAINE WHBAZE: ........c.vveieieiicieie ettt bbbt bbb b b 40
1.4.33. ODIEKE AOZOTOWENY: ...ttt ettt bbb bbbk b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt et eb bt 40
1.4.34. 0 747100 P SSTTTSTN 40
1.4.35. System alarmOowy WIBMANIA: ........c.ceuiueiiieieieieieie bbb 40
1.4.36. POASYSIBIM .. 40
1.4.37. WYKIYWENIE SADOLAZU: ...ttt 40
1.4.38. SEAN GOZOTU: ...t bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt b bbb bbb 40
1.4.39. SHAN TESIOWANIA. ... ettt b bbb bbbttt n b 41
1.4.40. SHAN USZKOUZENIA: ... .ceveveeeieteeeiet ettt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb 41
1.4.41. SHAN ZAIGCZENIA:. ......ceceeececeec bbb bbbttt 41
1.4.42. SHAN WYEGCZENIA: ... ettt b bbb bbb bbbttt n b 41
1.4.43. SHAN DIOKAAY: ...ttt n b 41
1.4.44. StaN DIOKAAY CZASOWE]: .......cviuieeeieieieieie ettt bbb bbb bbbttt b bbb 41
1.4.45. SHAN SADOLAZU: ...ttt bbbttt b 41
1.4.46. SYGNAE AIAMNUL ...ttt bbb b bbbk bbb bbb bbb bbb bbb bbbt b et bbb bt 41
1.4.47. SYINAE USZKOUZENIA: ...ttt bbbt bbb bbb bbb bbb bbbt b bbb b bbb ebena 41
1.4.48. ALBIMN FAESZYWY: ...t 41
1.4.49. AlBIMN SADOIAZOWY: ......cvvtteeetciet ittt 41
1.4.50. LICZNIK PODUAZEN: ...ttt bbb bbb bbb bbb bbbt eb bt 41
1.4.51. PAMIGE STANU: ...ttt 41
1.4.52. ParAMEINYZACIA: ... 41
1.4.53. OPOMMOSE CharaKIBIYStYCZNA: ......c.cveveueeeieieieieie ettt bbb 41
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1.4.54. Pasywna CZUJKa POACZEIWIENI: .........covviiiiieit ittt 42

1.4.55. AKEYWNA CZUTKA POCZEIWIENI: ......vvvveeeeeieieieieieeeieie e 42
1.4.56. CZUJKA SEYKOWA: ......evetieeeict ettt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbk b b bbb bbb b bbb en bt 42
1.4.57. CZUJKA KONEAKITONMOWA. ........vveicicteieteieieie ittt bbbttt bbb bbbt b bbbttt b bbb b bbbt 42
1.4.58. CZUJKA OIWAICIA Ittt ettt bbb bbbk b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt enebeea 42
1.4.59. CZUJKA CISNMIBNIOWAL.......vvvvtetetetetetet ettt ettt ettt b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb b e b bbb bbb b ettt ebebena 42
1.4.60. CZUJKA QUAING: ......ceveteieieieiet ettt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb b bbb n bt 42
1.4.61. CZUJKA KUIEYNOWA: ......cetetiiceetet ettt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt eb b 42
1.4.62. CZUjKa KUItYNOWA POZIOMA:........c.cueureeeeeieieieieiet ettt ettt ettt b bbb b bbb bbb bbb bbb bbb b bbbttt b bbb s ebena 42
1.4.63. GraniCa WYKIYWENIA: ......cveveveteeeteteteteteteiet ettt bttt ettt bbb bbb bbb bbb b bbb b e bbb e b bbb b et b eb e b e b e b e b b e b et e bbb et et ebebena 42
1.4.64. ODSZAT CNIONIONY ...ttt bbb b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb et b ebena 42
1.4.65. OChIrONa ODWOOWA: .......oviiiciiicicitce bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt eb b 42
1.4.66. PPOCESON CZUJKI ...ttt et 42
1.4.67. Obiekt StANAAIAOWY:.......cveviieiiirieteiciet et b bbb bbb bbbttt eb bt 42
1.4.68. Centrala PrOGraAMOWEING: .......c.cueueueirieieieieteieie ettt ettt ettt et b bbbt beb bbb bbb bbb bbb bbb bbb b bbbt enebena 42
1.4.69. Programowani® ZAAINE: ..ottt 43
1.4.70. LiNIB AOZOTOWAL:.........cveteeieieietetet ettt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt bbb b 43
1.4.71. LiNIA SEBIUJGCA:. .. vttt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt n b 43
1.4.72. LiNia UNIWETSAING: ......cveviviieieieeeiet ettt bbbt bbbk b bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt 43
1.4.73. SHEfA 24-0OUZINNA:.......eeteeeicicecie bbbttt 43
1.4.74. WYSCIE PIZEKAZNIKOWE: ...ttt 43
1.4.75. WYJSCIE traNZYSIOMOWE: ...ttt 43
1.4.76. WyYSWIElacZ @lfanUMEIYCZINY: .......oviiii ettt 43
1.4.77. REJESIAION ZAAIZEN: ... oo 43
1.4.78. REJESIT ZAAIZEN: ... 43
1.4.79. Klawiatura (Szyfrator, KOAEr CYfIOWY): .....c.cuiucieiririiieieieie ettt bbbt 43
1.4.80. ZdaINe UrZQAZENIE SEEIUJACE: ... v vreereeeeteet ettt 43
1.4.81. TSP 43
1.4.82. ANTYSKANING: ...vctettteieiet ettt 43
1.4.83. ZaSilaNie AUIOMALYCZNE: ........viiiiii ettt 43
1.4.84. Nadajnik/ odbiornik SYStemMU alarmMOWEGO: .........cccovriririririitieie i 43
1.4.85. SYGNAIIZALOr BKUSEYCZNY: ......vviicieieieieiet ettt bbb bbb bbb bbb bbb bbb 44
1.4.86. SYGNAIIZALOr OPLYCZNY: ..ttt bbbt bbb bbb bbb bbb b bbb bbb bbb bbbt b b 44
1.4.87. CyITOWY PrZEKAZNIK @IAIMUL....c.cvieeteieteeeiete ettt bbb bbbt bbbttt b bbb b s b 44
1.4.88. AULOMEE WYDIBIAJACY: ..vvvvverereeeieieieieteiei etk 44
1.4.89. DWUPrZEWOdOWY SYSEEM GIAIMOWY .....c.cviiiiiiittit ettt 44
1.4.90. Zdalny sygnalizator StANU SYSIEMU: ...ttt 44
1.4.91. CyITOWY SYSLEM @IAMMOWY: ......vviteicieicieietet ettt bbb bbb bbbtk bbbt et b bbb bt 44
1.5.  Ogdlne wymagania dotYCZACE MODOL...........uririiiriiire ettt 44
2. MATERIALY ..ottt R ettt 44
2.1, Ogolne wymagania dotyCZace MALEHAIOW .........cceueururirieiririeie ettt bbbttt bbbttt b bt 44
K | V72 = TSP TSTR 44
3.1, OgoIne wymagania dOtYCZACE SPIZEIU .........covvririririiieiee ettt 44
3.2, SPrzet do WYKONANIA TODOT ........cviiiiiiii ettt 44
O 1 S =] TP 45
4.1, Ogblne wymagania dotyCZaCe traNSPOMU .........vrveriiiiririie sttt 45
4.1.1. Transport czujek do sygnalizacji antyWHaMANIOWE].............coururiiriririrrrrrrr s 45
4.1.2. Przepisy transportu centrali Sygnalizacji WEMENIA. ... s 45
5. WYKONANIE ROBOT.....oomvoeeeeeeoeeeeeesseeeesseeeessesssse e sesseseess s ssss s s s sssssesssssensssssnneees 45
5.1, Ogolne zasady WyKONANIa FODOL ...........ceuiiiiiiiieicicicecce bbbttt bbb 45
5.1.1. Montaz i zasialanie central SYSLEMOWYCH ..........ceuiiiiiiiiicc bbb 45
5.1.2. Montaz podcentralek alarmOWYCH .........c.ciuiiiiiiiiiiice bbb bbb 45
5.1.3. MONTAZ KIAWILU ...ttt bbbk b bbb bbb bbb bbb bbb bbbt b bbbt 45
5.1.4. MONTAZ SYGNANIZALOTOW .....evvvieeictciete ettt bbb bbb bbb bbb bbb b bbb bbb bbb bbbt bbbt 45
5.1.5. Uktadanie przewodu kabelkowego POAEYNKOWO. ........c.cuiuriiiririiiiieieieieirie ettt 45
5.1.6. Uktadanie przewodu kabelkowego na Korytkach KablOWYCh. ...........ccrueueiiiiiiiiiiccccee e 46
5.1.7. Zarobienie i podtaczenie przewodu Kabelkowego YTDY ......cccicirririerinisiseeie e 46
5.1.8. Mechaniczne przebijanie otwordw w $cianach i stropach betonoWyCh............cceiiiiiiicc e 46
5.1.9. MONtaZ CZUJEK POUCZEIWIENI .......vvvteeeieieteteteiete ettt ettt bbb bbb bbb b bbb bbb bbb et b bbbt 46
5.1.10. Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w cegle, gteboko$¢ otwordw do 8cm Srednicy do 10mm..........cccceeeneen. 46
B, KONTROLA JAKOSCIROBOT ..ooovvvorrmmmuaaiineeeessssseesssssssssssssssssss e essssssssssssssssssss s ssssssssssssssssss s sssssssssssssssssnnns 46



6.1.  Ogolne zasady KONtroli JAKOSCI FODOL...........ccuiuiurieieirieirie ettt 46

6.2.  Zasady KONOli JAKOSCI FODOL...........cueueuiiiieieiiieieie ettt bbb bbb bbbt bbbt eb bt 46
6.3. Badania przy wWykonyWaniu i Przy ODIOIZE..........c.cueueuiurieieieieieieie ettt bbbttt bbbt 46
6.3.1. Sprawdzenie dZiatania CENMIALI............ceuiuiirieiieieieic bbb bbbt 46
6.3.1.1.  SPRAWDZENIE | URUCHOMIENIE LINIl DOZOROWYCH O LICZBIE PUNKTOW 10.........ooveemveererereesreeesnnnees 46
6.3.1.2.  Sprawdzenie @lamOWANIA..........ccceueuruiiiiririeieie ettt bbb bbbt bbb bbbt 47
6.3.2. KONrOla MALBIIAIOW.........cocviutiieictctetce bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbttt bbbt 47
6.3.3. Badania pasywnych CZUJEK POUCZEIWIENI..........cucueueueiiiiieieieie ettt bbb bbbt b b 47
6.3.3.1.  Badania fUNKGIONAINE.........c.cuiuiiiiiiiieieeic et bbbttt 47
6.3.3.2.  Regeneracja po Stanie alarmOWaNia...........cceueuruririririeieicieieiei ettt bbbttt 47
6.3.3.3.  Odporn0SC Na Mate ODIEKLY ........c.cueviuiiiiiieicicieec bbb 47
6.3.3.4.  Odporno$C na zmiany teMPEratury ta..........cceririiiccer bbb 47
6.3.3.5.  OdpornoSC na turbUlENtNE POWIEIIZE. ........cucviuririricieieicie ettt bbbttt 48
6.3.3.6.  Przepisy WhaSCIWegOo UZYTKOWANIA ........c.cueururieiiiiieieieiei ettt bbbt bbbt 48
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji
sygnalizacji wtamania.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem instalacji
sygnalizacji wtamania.

Zakres ten obejmuije:

S.03.04.1.  Montaz centrali w obudowie z zasilaczem

S.03.04.2.  Montaz koncentratora - 8 linii dozorowych

S5.03.04.3.  Zainstalowanie klawiatury z wySwietlaczem ze sprawdzeniem poprawno$ci dziatania
S.03.04.4.  Montaz akumulatora zelowy 12V/17Ah ze sprawdzeniem natadowania akumulatora
S.03.04.5.  Zainstalowanie oprogramowania do serwisowania systemu

S5.03.04.6.  Zainstalowanie sygnalizatora optyczno-akustycznego zewnetrznego

S.03.04.7.  Zainstalowanie czujki magnetycznej

S.03.04.8.  Zainstalowanie czujki pasywnej poczerwieni

S.03.04.9.  Uruchomienie czujek alarmowych

S.03.04.10.  Programowanie linii dozorowych

S.03.04.11.  Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w betonie gteb.do 8cm i $r.do 10mm
S.03.04.12.  Montaz dtawika gumowego z zadtawieniem przewodu

S.03.04.13.  Odgatezniki bryzgoszczelne z tworzywa sztucznego o 4 wylotach przykrecane
S.03.04.14.  Sprawdzanie obwodu sygnalizacyjnego

S.03.04.15.  Przewody kabelkowe YTDY 6x0,5

S.03.04.16.  Przewody kabelkowe YTKSY 4x2x0,8

S.03.04.17.  Przedzwanianie przewodow kabelkowych 6 Zytowych

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. ALARM:

Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub $rodowiska.
1.4.2.SYSTEM ALARMOWY:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa (
np. zagrozenie pozarem).

1.4.3.ZAKLAD INSTALACJI ALARMOWYCH:
Instytucja , ktéra dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.
1.4.4. CENTRALA ALARMOWA:

Zespot Srodkow sprzetowych i programowych, dziatajacy wedtug okreslonego algorytmu i realizujgcy co najmniej funkcje
decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym.

1.4.5.CZUJKA (DETEKTOR):

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujacych na wystapienie
niebezpieczenstwa.

1.4.6. CZUJNIK (SENSOR):
Czes¢ czujki reagujgca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie sie niebezpieczenstwa.

1.4.7.0STRZEGACZ:
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Urzadzenie uruchamiane recznie lub noznie, wytwarzajgce stan alarmowania.
1.4.8.UKLAD DECYZYJNY:

Uktad, ktdry przetwarza sygnat wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga, czy powinien zosta¢ wytworzony stan
alarmowania.

1.4.9.URZADZENIE STERUJACE:

Czes¢ systemu alarmowego do wigczania, wytgczania, blokowania, odblokowywania systemu alarmowego lub jego czesci przez
zmiang stanu centrali alarmowego.

1.4.10. SYGNALIZATOR:

Urzadzenie wytwarzajace sygnat alarmu lub pogotowia.

1.4.11. URZADZENIE ZASILAJACE:

Czes¢ systemu alarmowego, dostarczajaca energii o okreslonych parametrach, niezbednej do dziatania systemu lub jego czesci.
1.4.12. LINIA:

Zespot potgczen pomiedzy centralg a czujkg lub grupa czujek (linia dozorowa), centralg a sygnalizatorem lub przekaznikiem
alarmu (linia alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub bezprzewodowa.

1.4.13. STREFA:

Okreslony obszar, w ktérym mogg zosta¢ wykryte nienormalne warunki wskazujace na mozliwo$¢ zaistnienia
niebezpieczenstwa.

1.4.14. LACZE:
Zespot Srodkow sprzetowych i programowych do przesytanie informacji w systemie alarmowym.
1.4.15. INTERFEJS:

Zesp6t Srodkow sprzetowych i programowych, zapewniajacy poprawny przeptyw informacji pomiedzy urzadzeniem systemu
alarmowego a taczem.

1.4.16. KOMUNIKAT:

Sygnat przesytany w sieci, zawierajacy dane identyfikacyjne, dane funkcjonalne oraz niezbedne do utrzymania wtasne;
spojnosci, odpornosci oraz wrasciwego odbioru.

1.4.17. ZAKLOCENIA:

Zdarzenia odpowiedzialne za btedy w przysytaniu lub przetwarzaniu danych wystepujace na drodze transmisji albo w
urzadzeniach.

1.4.18. ODPORNOSC NA ZAKLOCENIA:

Zdolno$¢ systemu lub jego czesci do utrzymywania wasciwego stanu pomimo wptywu zewnetrznych zaktécen.
1.4.19. TRANSMISJA:

Przekazywanie taczem informacji w okre$lonym standardzie.

1.4.20. ADRES:

Uporzadkowany zbidr znakéw, okreslajacy potozenie obiektu fizycznego w systemie.

1.4.21. SYGNAL.:

Wielkos¢ fizyczna zawierajaca okreslong informacje.

1.4.22. URZADZENIE TRANSMISYJNE:

Wyposazenie uzywane w systemach transmisji alarmu.
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1.4.23. TOR TRANSMISJI:

Zespot Srodkow sprzetowych i programowych stuzacy do transmisji pomiedzy systemem alarmowym a zwigzanym z nim
alarmowym centrum odbiorczym.

1.4.24. DROGA TRANSMISJI:

Potaczenie pomiedzy indywidualnym systemem alarmowym a zwigzanym z nim alarmowym centrum odbiorczym.
1.4.25. ZGLOSZENIE ALARMU:

Przestanie stanu alarmowania do sygnalizatoréw albo/ i do systemu transmisji alarmu.

1.4.26. KASOWANIE ALARMU:

Proces wytaczenia stanu alarmowania, przywracajacy poprzedni stan systemu alarmowego.

1.4.27. STAN:

Stabilny i rézny od innych rodzaj dziatania systemu opisany zbiorem informacji pozwalajgcych na jego jednoznaczng,
identyfikacje.

1.4.28. STAN STABILNY:

Stan potaczenia albo wskazania, trwajacy do celowego przejscia w inny stan.
1.4.29. SABOTAZ:

Celowe zaktdcenie albo uszkodzenie systemu alarmowego lub jego czesci.
1.4.30. OCHRONA PRZECIWSABOTAZOWA:

Zastosowanie $rodkow elektrycznych lub mechanicznych, zapobiegajacych celowym zakidceniom dziatania systemu
alarmowego lub jego czesci.

1.4.31. OSLONA:
Ochrona mechaniczna cze$ci sktadowej systemu alarmowego przed uszkodzeniem.
1.4.32. ODPOWIEDZIALNE WLADZE:

Wyznaczone wtadze (stuzby), odpowiedzialne za zajmowanie sie dozorowymi obiektami po wystapieniu stanu alarmowania jak
réwniez podejmowanie odpowiedniego dziatania.

1.4.33. OBIEKT DOZOROWANY:

Czes¢ budynku lub obszaru, objeta dziataniem systemu alarmowego.
1.4.34. UZYTKOWNIK;

Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.

1.4.35. SYSTEM ALARMOWY WLAMANIA:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania obecno$ci, wejscia lub préby wejcia osoby nieuprawnionej do obiektu
dozorowanego.

1.4.36. PODSYSTEM:

Strefa albo grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w celu ochrony wydzielonego obiektu. Centrala alarmowa moze
obstugiwac jeden lub wigcej podsysteméw.

1.4.37. WYKRYWANIE SABOTAZU:
Wykrywanie celowego zaktécenia dziatania systemu alarmowego lub jego czesci.

1.4.38. STAN DOZORU:
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Stan systemu alarmowego, z ktdrego system moze bezposrednio przej$¢ do stanu alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z
dowolnego wejscia systemu.

1.4.39. STAN TESTOWANIA:

Stan systemu alarmowego, w ktérym dziatajg procedury sprawdzania sprawnosci technicznej systemu
1.4.40. STAN USZKODZENIA:

Stan systemu alarmowego, ktéry umozliwia poprawne dziatanie tego systemu.

1.4.41. STAN ZALACZENIA:

Stan systemu alarmowego lub jego czesci, w ktérym moze by¢ wytworzony stan alarmowania.

1.4.42. STAN WYLACZENIA:

Wytworzony celowo nienormalny stan systemu alarmowego lub jego czesci, z ktérego system nie moze bezposrednio przejs¢ w
stan alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z wejscia systemu.

1.4.43. STAN BLOKADY:

Normalny, stabilny stan catosci lub jego czesci systemu alarmowego, podczas ktdrego nie moze by¢ wytworzony stan
alarmowania. Blokada jest wprowadzana i kasowana celowym dziataniem.

1.4.44. STAN BLOKADY CZASOWEJ:

Normalny, stabilny stan catosci lub jego czesci systemu alarmowego, podczas ktdrego nie moze by¢ wytworzony stan
alarmowania. Blokada jest wprowadzana i kasowana automatycznie.

1.4.45. STAN SABOTAZU:

Stan alarmowania wywotany przez uktad przeciwsabotazowy.

1.4.46. SYGNAL ALARMU:

Sygnat wytwarzany przez system alarmowy lub jego cze$ci w stanie alarmowania.
1.4.47. SYGNAL USZKODZENIA:

Sygnat wytwarzany przez system alarmowy w stanie uszkodzenia w celu poinformowania o mozliwosci utraty przez system
sprawnosci technicznej.

1.4.48. ALARM FALSZYWY:

Btedny sygnat alarmu, spowodowany przypadkowym uruchomieniem recznego przycisku alarmowego, zadziatania
automatycznego urzadzenia pod wptywem warunkiem pracy innych niz te, do wykrywania ktérych jest ono przeznaczone,
uszkodzonego elementu lub btedem operatora.

1.4.49. ALARM SABOTAZOWY:

Alarm wytworzony przez system w stanie sabotazu.

1.4.50. LICZNIK POBUDZEN:

Czes¢ urzadzenia, generujgca stan alarmowania po okreslonej ilosci pobudzer na wejsciu w okre$lonym czasie.
1.4.51. PAMIEC STANU:

Czes¢ urzadzenia, pamietajaca pobudzenie np. linii (pamieé stanu linii) lub czujki (pamig¢ stanu czujki), zwykle sygnalizujgca
swoj stan pobudzenia Swieceniem wskaznika optycznego.

1.4.52. PARAMETRYZACJA:
Okreslenie jednego lub wigcej parametréw elektrycznych linii, odchytka od ktérych powoduje wywotanie sygnatu alarmowego.

1.4.53. OPORNOSC CHARAKTERYSTYCZNA:
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Wartos¢ rezystancii linii parametryzowanej, przy ktorej linia jest w stanie normalnym i jej odporno$¢ na zaktocenie jest
najwieksza.

1.4.54. PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI:
Czujka wykorzystujaca zjawisko wykrywania zmian natezenia promieniowania podczerwonego wywotanych przez intruza.
1.4.55. AKTYWNA CZUJKA PODCZERWIENI:

Czujka dziatajaca w oparciu o zjawisko zmian natezenia wigzki promieniowania podczerwonego, przesytanej od nadajnika do
odbiornika, wywotanych przez intruza.

1.4.56. CZUJKA STYKOWA:

Czujka wykorzystujgca zmiane stanu styku elektrycznego, wywotanego dziataniem intruza.

1.4.57. CZUJKA KONTAKTRONOWA:

Czujka stykowa, w ktorej elementem stykowym jest kontaktron.

1.4.58. CZUJKA OTWARCIA :

Czujka, najczesciej stykowa, wykrywajaca otwarcie drzwi, okien, pokryw itp.

1.4.59. CZUJKA CISNIENIOWA:

Czujka wykrywajaca zmiane ci$nienia powietrza w pomieszczeniu chronionym, wywotang otwarciem drzwi, okien itp.
1.4.60. CZUJKA DUALNA:

Czujka, wykorzystujaca dwa zjawiska oddzielnie wykrywanie i przetwarzanie, a nastgpnie tacznie analizowane przez procesor
czujki.

1.4.61. CZUJKA KURTYNOWA:

Czujka przeznaczona do wykrywania intruza w waskim , pionowym obszarze przestrzeni.
1.4.62. CZUJKA KURTYNOWA POZIOMA:

Czujka przeznaczona do wykrywania intruza w waskim , poziomym obszarze przestrzeni.
1.4.63. GRANICA WYKRYWANIA:

Kraniec obszaru , w ktdrym spetnione sg wymagania wykrywalno$ci.

1.4.64. OBSZAR CHRONIONY:

Przestrzen objeta dziataniem systemu alarmowego.

1.4.65. OCHRONA OBWODOWA:

Wykrywanie naruszenia przez intruza granicy obszaru chronionego.

1.4.66. PROCESOR CZUJKI

CzeS¢ czujki przetwarzajaca sygnat wyjsciowy od jednego lub wiecej czujnikdw w celu stwierdzenia, czy nalezy wytworzy¢ stan
alarmowania.

1.4.67. OBIEKT STANDARDOWY:

Osoba: wzrostem pomiedzy 160 a 180 cm, waga pomiedzy 60 a 85 kg, catkowicie ubrana, majaca wspdtczynnik emisyjnosci
>80% w pasmie dtugosci fali pomiedzy 8 a 15 Im.

1.4.68. CENTRALA PROGRAMOWALNA:

Centrala, ktdrej algorytm dziatania okre$la sie przez wprowadzenie programu do procesora centrali.
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1.4.69. PROGRAMOWANIE ZDALNE:
Programowanie centrali metodg wprowadzania programu do procesora centrali tagczem telekomunikacyjnym.
1.4.70. LINIA DOZOROWA:
Potaczenie pomiedzy jedna lub wieloma czujkami a centralg dozorowa.
1.4.71. LINIA STERUJACA:
Linia taczaca centrale alarmowa z urzadzeniami sterujgcymi jej praca.
1.4.72. LINIA UNIWERSALNA:
Linia, ktorej funkcja zalezy od zaprogramowania centrali.
1.4.73. STREFA 24-GODZINNA:
Strefa ciggle zdolna do wytworzenia stanu alarmowania.
1.4.74. WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE:
Wyjscie sterowane stykami przekaznika.
1.4.75. WYJSCIE TRANZYSTOROWE:
Wyjscie sterowane stanem tranzystora. Zwykle jest typu OC.
1.4.76. WYSWIETLACZ ALFANUMERYCZNY:

Wskaznik stanu systemu podajacy komunikaty w kodzie alfanumerycznym, umieszczony zwykle w centrali lub klawiaturze
zdalnej.

1.4.77. REJESTRATOR ZDARZEN:

Urzadzenie do rejestrowania uprzednio okre$lonych zdarzen, wystepujacych w systemie alarmowym.
1.4.78. REJESTR ZDARZEN:

Obszar pamieci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania komunikatéw o zdarzeniach.
1.4.79. KLAWIATURA (SZYFRATOR, KODER CYFROWY):

Urzadzenie sterujace, stosowane do zmiany stanu systemu alarmowego drogg wprowadzania kodu. W szczegdlnosci umozliwia
wigczenie | wytgczenie systemu alarmowego, moze tez umozliwia¢ programowanie centrali.

1.4.80. ZDALNE URZADZENIE STERUJACE:

Wydzielona czg$¢ systemu alarmowego, przeznaczona do wigczania, wytgczania, blokowania, i odblokowywania systemu
alarmowego lub jego czesci. Moze wspétpracowac ze ,zdalnym sygnalizatorem stanu systemu”

1.4.81. PILOT:

Zdalne urzadzenie sterujgce, stosowane do zmiany stanu systemu alarmowego tagczem radiowym lub optycznym. W
szczegoblnosci umozliwia wigczanie i wytgczanie systemu alarmowego.

1.4.82. ANTYSKANING:

Zespot Srodkow sprzetowych i programowych, niedopuszczajacy do zmiany stanu systemu alarmowego drogg generowania i
nadawania ciggu kodow probnych, odbieranych i akceptowanych przez centrale.

1.4.83. ZASILANIE AUTOMATYCZNE:
Posiadanie przez urzadzenie wtasnych zrodet energii.
1.4.84. NADAJNIK/ ODBIORNIK SYSTEMU ALARMOWEGO:

Urzadzenie transmisji alarmu z obszaru chronionego stanowigce ztacze systemu alarmowego.
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1.4.85. SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY:

Urzadzenie, wytwarzajgce dzwigkowy sygnat alarmowy o wymaganych parametrach.
1.4.86. SYGNALIZATOR OPTYCZNY:

Urzadzenie, wytwarzajgce $wietlny sygnat alarmowy o wymaganych parametrach.
1.4.87. CYFROWY PRZEKAZNIK ALARMU:

Urzadzenie, przekazujace sygnat alarmowy taczem cyfrowym.

1.4.88. AUTOMAT WYBIERAJACY:

Urzadzenie automatycznie zestawiajace potaczenie telefoniczne z uprzednio zaprogramowanym numerem abonenta.

1.4.89. DWUPRZEWODOWY SYSTEM ALARMOWY

System alarmowy, ktérego linie sq dwuprzewodowe.

1.4.90. ZDALNY SYGNALIZATOR STANU SYSTEMU:

Wydzielona cze$¢ systemu alarmowego, sygnalizujgca aktualny stan systemu . Moze wspdtpracowac z ,urzadzeniem zdalnego
sterowania”.

1.4.91. CYFROWY SYSTEM ALARMOWY:
System alarmowy, przesytajacy informacje w liniach w formie cyfrowej (kodowanej).
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogoine)..
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z rysunkami,
specyfikacjq oraz zaleceniami Managera Projektu.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane
(wymagania ogdlne).. W dokumentacji technicznej przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastapi¢ innymi spemiajacymi opisany
standard i parametry techniczne.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,Wymagania ogéine”.
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiada¢ ogoinie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mieé
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosé robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochdd dostawczy

- wiertarki
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- lutownice
- rusztowania
- wkretarki mechaniczne do kotkow (reczne)

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogéine”.
4.2 TRANSPORT MATERIALOW

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé sie tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.

4.1.1. TRANSPORT CZUJEK DO SYGNALIZACJI ANTYWLAMANIOWEJ

Transport czujek w opakowaniu transportowym, powinien odbywaé sie dowolnym $rodkiem transportu, przy uwzglednieniu
wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwoscia mechanicznego uszkodzenia i
oddziatywaniem temperatur nizszych niz -40°C i wyzszych niz +70°C oraz wilgotnosci wzglednej wiekszej niz 95%.

4.1.2.PRZEPISY TRANSPORTU CENTRALI SYGNALIZACJI WLAMANIA

Centrale w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowaé w przestrzeni zamknietej
normalnych srodkdw transportu ladowego, z uwzglednieniem wskazan transportowych
podanych na opakowaniu, oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych wstrzasow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w rozdziale ,Wymagania ogoine”.
5.1.1.MONTAZ | ZASIALANIE CENTRAL SYSTEMOWYCH

Centralke zasili¢ energig elektryczna 230V AC wg projektu instalacji elektrycznych. Jest to zasilanie podstawowe. Zasilaniem
awaryjnym jest bateria zlozona z akumulatoréw Zelowych, bezobstugowych. Akumulatory umiesci¢ w centralce. Sie¢ i
akumulatory pracujg buforowo.

5.1.2.MONTAZ PODCENTRALEK ALARMOWYCH

Montaz podcentralek alarmowych wykonaé sygnalizatoréw przestrzeni migdzystropowej w pomieszczeniach wskazanych na
rysunkach. Podcentrale alarmowe zasili¢ energig elektryczng 230V AC wg projektu instalacji elektrycznych. Jest to zasilanie
podstawowe. Zasilaniem awaryjnym jest bateria ztozona sygnalizatoréw akumulatoréw zelowych, bezobstugowych. Akumulatory
umiesci¢ sygnalizatoréw podcentralkach. Sie¢ sygnalizatoréw akumulatory pracujg buforowo.

5.1.3.MONTAZ KLAWIATUR

Klawiatury montowa¢ we wskazanych na projekcie miejscach na wysokosci 140 ¢cm w rzedzie z innymi urzadzeniami w
odlegtosci 10 cm od ostatniego urzadzenia.

5.1.4. MONTAZ SYGNALIZATOROW

Wewnetrzny sygnalizator alarmu zamontowaé na $cianie na wysokosci 240 cm.
Zewngtrzne sygnalizatory alarmu zamontowac na frontowych $cianach na wysokosci 400 cm. Sygnalizatory nalezy zamontowac
w odlegtosci wiekszej niz 200 cm od przewoddw instalacji odgromowe;.

5.1.5.UKLADANIE PRZEWODU KABELKOWEGO PODTYNKOWO.

Wyszczegdlnienie robot:
- rozwiniecie przewodu
- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
- mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg gwozdzi, drutu wigzatkowego, zaprawy gipsowej lub klejenia,
- otwieranie i zamykanie puszek.
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5.1.6. UKLADANIE PRZEWODU KABELKOWEGO NA KORYTKACH KABLOWYCH.

Wyszczegdlnienie robot:
- rozwiniecie
- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
- wprowadzenie koncdw przewodu do puszek i odgateznikdw

5.1.7.ZAROBIENIE | PODLACZENIE PRZEWODU KABELKOWEGO YTDY

Wyszczegdlnienie robot:
- zarobienie koncdw kabla w ekranie,
- pocynkowanie koncéw zyt kablowych,
- podtaczenie zyt kablowych pod zaciski.
- mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg specjainych uchwytéw,

5.1.8.MECHANICZNE PRZEBIJANIE OTWOROW W SCIANACH | STROPACH BETONOWYCH

Wyszczegblnienie robot:
- trasowanie otworu
- montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,
- przebicie otworu,
- sprawdzanie wymiarow.

5.1.9.MONTAZ CZUJEK PODCZERWIENI

Szerokokatng pasywng czujke podczerwieni, pasywng czujke podczerwieni z antymaskingiem, czujke dualng montowa¢ na
wysokosci 220cm w rogu pomieszczenia chronionego

5.1.10. MECHANICZNE WYKONANIE SLEPYCH OTWOROW W CEGLE, GLEBOKOSC OTWOROW DO 8CM SREDNICY
DO 10MM

Wyszczegblnienie robot:
- trasowanie,
- montaz i demontaz zasilania sprzetu,
- wykonanie otworu.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w rozdziale ,Wymagania ogdine”.
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych warunkow wykonania robét z warunkami okreslonymi w Specyfikacji z
potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robdt zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako$é
w formie protokotéw odbioru robdt lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatéw i jakosci robdt zwigzanych z instalacjg urzadzen sygnalizacji pozaru nalezy do
Wykonawcy.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikéw badar z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jakos¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzaja Wykonawce.

6.3.1. SPRAWDZENIE DZIALANIA CENTRALI

W celu sprawdzenia dziatania centrali nalezy wykona¢ badania i pomiary zgodnie wymogami okreslonymi przez producenta.
Wyniki badan i pomiaréw powinny by¢ zgodne ze specyfikacja i opisem zawartym w DTR urzadzenia.

6.3.1.1. SPRAWDZENIE | URUCHOMIENIE LINIl DOZOROWYCH O LICZBIE PUNKTOW 10

Wyszczegdlnienie robot:

46



- sprawdzenie dziatania czujek z centralkg sygnalizacji wlamania,

- kontrola pracy uktadu,

- nadzér i sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu oraz przekazanie do eksploatacii,
- instruktaz w zakresie dziatania uktadu, obstugi urzadzen.

6.3.1.2. SPRAWDZENIE ALARMOWANIA

W celu sprawdzenia alarmowania centrali, nalezy spowodowac zadziatanie czujnikéw w kazdej linii. Podczas sprawdzania
nalezy stwierdzi€, czy wszystkie linie sygnatowe i wyj$cia monitoringu dziatajq zgodnie z zaprogramowanymi wariantami.

6.3.2. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wiasciwego
przechowywania materiatow. Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu
moze poddac je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym
zwigzane obcigzaja Wykonawce.

6.3.3. BADANIA PASYWNYCH CZUJEK PODCZERWIENI

Do badan funkcjonalnych czujka powinna by¢ zamocowana na wysoko$ci zalecanej przez producenta oraz zgodnie z jego
instrukcjami. Uktad optyczny powinien by¢ nastawiony na optymalne wiasciwosci wedtug wskazdwek producenta. Jesli jest
podany zakres wysokosci , na ktorej czujka moze by¢ zamontowana, to badania nalezy wykonaé po zamocowaniu czujki na
gérnej i dolnej pozycji. Jedli istniejg elementy nastawienia czestotliwosci impulséw lub czutosci czujki, proby powinny by¢
wykonane przy nastawieniach na gorng i doing granice, zakresu nastawienia. Obiekt probierczy powinien by¢ montowany tak,
aby jego 0$ gtdwna skierowana byta pionowo i dolna krawedz byty w odlegto$ci od podtogi nie wiekszej niz 100 mm.

6.3.3.1. BADANIA FUNKCJONALNE

Badania moga by¢ wykonywane przy zamocowanej nieruchomo czujce i przesuwanym obiekcie probierczym lub przy
zamocowanym nieruchomo obiekcie probierczym i obracanej czujce. W obu przypadkach odlegto$¢ promieniowa nie powinna
sie zmienia¢ wiecej niz 0 5%. Obiekt probierczy powinien by¢ umieszczony w odlegtosci rdwnej maksymalnemu zasiegowi
wykrywania, do ktérego czujka zostata dostosowana i nastawiona.

Obiekt probierczy powinien byé przesuwany lub czujka powinna by¢ obracana w celu uzyskania efektu ruchu
jednokierunkowego, przy statej odlegtosci pomiedzy obiektem probierczym a czujka. Ruch powinien odpowiada¢ predkosci
poprzecznej 0,3 m/s

Stan alarmowania powinien by¢ wywotany przez odpowiedni ruch na drodze 3 m.

6.3.3.2. REGENERACJA PO STANIE ALARMOWANIA

Nalezy wykonaé prébe zanotowa¢ réwnowazng odlegtos¢ przesuniecia niezbedng do wytworzenia stanu alarmowania. Obiekt
probierczy powinien zosta¢ przesuniety do jego poczatkowego potozenia. Nastepnie powinien nastapi¢ ruch osoby lub obiektu,
innego niz obiekt probierczy , wystarczajacy do wytworzenia stanu alarmu, po wystapieniu ktérego ruch powinien zostaé
zatrzymany. Po uptywie dalszych 10 s nalezy powtdrzy¢ probe wg 6.4.1.2 a rownowazna odlegto$¢ przesuniecia wykonanego do
niz 10%.

6.3.3.3. ODPORNOSC NA MALE OBIEKTY

Badanie nalezy wykona¢ w warunkach wg 6.4.1 z tym wyjatkiem, Ze uzyty obiekt powinien by¢ wtdrnym obiektem probierczym.
Obiekt ten powinien by¢ umieszczony na wysoko$ci nie wigkszej niz 100 mm od podtogi, przy czym jego gtéwna o$ powinna by¢
styczna do czujki i rownolegta do podtogi. W celu uzyskania maksymalnego efektu potozenie tarczy powinno by¢ wybrane z
uwzglednieniem geometrii sektorow wykrywania. W celu uzyskania efektu ruchu poprzecznego wtérnego obiektu probierczego
wzgledem czujki wtorny obiekt probierczy powinien by¢ przesuwany lub czujka powinna by¢ obracana. Ruch powinien by¢
réwnowazny predkosci poprzecznej 1,0 m/s. Nie powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania.

6.3.3.4.0DPORNOSC NA ZMIANY TEMPERATURY TLA

Czujka powinna by¢ ustawiona tak, aby "widziata" tho, ktérego réwnomiernie roztozona temperatura powinna wynosi¢ 25°C, z
odchytkami na catej jej powierzchni nie przekraczajacej 0,5°C. W czasie catej proby temperatura czujki powinna pozostawaé
stata. Temperature tta nalezy podnosi¢ z szybkoscig 1 °C /min az do osiagniecia 40°C.

Nie powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania. Proba ta moze by¢ symulowana przez wzrost temperatury ta tylko w jednym
sektorze wykrywania. Symulacja powinna by¢ taka, azeby zmiana strumienia promieniowania w otworze czujki byta taka sama
jak przy badaniu w petnym wymiarze.
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6.3.3.5.0DPORNOSC NA TURBULENTNE POWIETRZE

Czujka powinna by¢ umieszczona na odpowiedniej wysokosci, tak aby widziata jednolite tto, a wszelkie elementy manipulacyjne
powinny by¢ tak nastawione aby zapewniona byta czuto$¢ czujki. Wentylator z grzejnikiem o mocy 1000 W o przekroju otworu
wylotowego 55 mm X 180 mm powinien by¢ umieszczony 1m ponizej i 1 m przed czujkq i tak ustawiony, aby spowodowaé
przeptyw powietrza w kierunku czujki pod katem 12° wzgledem poziomu. Grzejnik powinien by¢ wtaczony na okres 5 min. Nie
powinien by¢ wywotany stan alarmowania.

6.3.3.6. PRZEPISY WLASCIWEGO UZYTKOWANIA

Niezawodno$¢ dziatania central uwarunkowana jest zachowaniem wiasciwych warunkéw pracy, napiecia zasilania, stanem
akumulatoréw oraz przeprowadzaniem badan okresowych.

Badania okresowe powinny by¢ przeprowadzane przez Zaktad Serwisowy , ktéremu uzytkownik zlecit konserwacje instalacji.
Zaistniate uszkodzenia powinny byé bezzwtocznie zgtaszane Serwisowi. Przy wymianie bezpiecznikdéw nalezy zwréci¢ uwage na
ich wartosci nominalne. Nie wolno w miejsce przepalonego bezpiecznika wstawia¢ zapasowego o0 wyzszej wartosci nominalne;j,
ze wzgledu na mozliwo$¢ uszkodzenia urzadzenia. Badania okresowe central nalezy przeprowadzaé przynajmniej raz na pét
roku. Nalezy sprawdzi¢ stan potgczenia przewodu ochronnego, uziemiajacego lub zerujacego, z obudowg centrali oraz oczysci¢
zaciski baterii akumulatoréw. Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu,
nalezy wytaczy¢ napiecie sieci na okoto 2h i po ponownym wigczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie diuzszym niz 5h zasilacz
sieciowy dotaduje baterie akumulatoréw. Sprawnie dziatajaca centrala, poddawana regularnie badaniom okresowym, nie
wymaga specjalnych zabiegow konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas odkurzanie powierzchni zewnetrznej centrali.
Odbiorcéw zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢ o zamiarze przeprowadzania préb. Jezeli zauwazono usterki
w dziataniu pakietéw, to nalezy je wymieni¢ na rezerwowe, a te przekazaé producentowi do naprawy. Akumulatory sg
bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez centrale i nie wymagaja konserwacji. Nalezy jednak pamietaé, ze producent
gwarantuje poprawng ich prace tylko w ewentualnej wymianie. Konserwatorem powinna by¢ osoba z wyksztatceniem
technicznym. Konserwator powinien doktadnie zapozna¢ sie z trescig niniejszej instrukcji. Zalecane jest przeszkolenie u
producenta w zakresie instalacii i eksploatacji urzadzen. Konserwator powinien mie¢ faczno$¢ telefoniczng z osobg dyzurujacy
przy centrali tak, aby w czasie awarii mdgt w ustalonym czasie zjawi¢ sie w chronionym obiekcie.

6.4. BHP | OCHRONA SRODOWISKA

W miejscach roboczych, jak rowniez w miejscach sktadowania, musza by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy
powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych prac

7. ODBIOR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogélne zasady dotyczace odbioru robét podano w rozdziale ,\Wymagania ogoine”.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie
zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegaja prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie
zgtoszenia Wykonawcy.

7.1.1.0DBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru czesciowego sa:
- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
- inne fragmenty instalacji , ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu robét
montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze czeSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

7.1.2.0DBIOR KONCOWY

Przy dokonywaniu odbioru koficowego nalezy:
- sprawdzenie zgodnosci robot z umowa, dokumentacjg, warunkami, normami, przepisami
- sprawdzenie udokumentowania jako$ci wykonania rob6t odpowiednimi protokotami préb montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploataciji - sporzadzenie protokotu z odbioru z
podaniem wnioskéw i ustalen.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢ i wykazac, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem i spetnia wymagania projektu
wykonawczego. Powinny zosta¢ przeprowadzone proby funkcjonalne prawidtowej pracy kazdego z systemdw oraz ich
wspdtdziatania poprzez préby uruchamiania. Wykonawca potwierdzi dziatanie urzadzen odbiorami czesciowymi.
Sktad komisji
Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:

- przedstawiciel Inwestora;

- inspektor nadzoru;

- projektant;

- przedstawiciel wykonawcy;

- specjalista ochrony przeciwpozarowej;

- przyszly konserwator;

- 0soby, ktorych obecnos¢ w czasie odbioru jest z réznych wzgledéw niezbedna (np. wynikta z systemu pracy

w obiekcie).

Czynnosci odbiorcze
W czasie préb odbiorczych nalezy wykonaé:
- sprawdzenie materiatéw w zakresie zgodno$ci z obowigzujacymi unormowaniami i projektem;
- sprawdzenie wykonania systemu w zakresie zgodno$ci z Projektem, ze szczegdlnym uwzglednieniem:
- wykonania potaczen;
- zamocowania urzadzen stacyjnych i osprzetu;
- zainstalowania wtasciwych elementow (czujek i przyciskéw);
- wiasciwej numeracii, adresow tekstowych i oznakowania (w CSP), linii dozorowych, czujek i przyciskow.
- préby okablowania na przerwy i zwarcia miedzy zytami danego kabla, pomiar rezystancji petli dozorowych;
- sprawdzenie sprawnosci elementdw poprzez ich uruchomienie;

Dokumentacja
Przed przekazaniem systemoéw do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje powykonawcza;
- zaktualizowany projekt techniczny;
- protokoty z préb pomontazowych;
- dokumentacje prawng montazu:
- dziennik budowy;
- ksiege obmiardw;
- protokoty pomiaréw elektrycznych;
- protokoty odbioréw czesciowych i prac ukrytych.
Odbidr techniczny powinien by¢ potaczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacji i jednoczesnym przyjeciem do
konserwaciji. Na dzier odbioru powinna by¢ sporzadzona umowa na konserwacje.
Urzadzenia zostajg przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych nie zostang stwierdzone zadne usterki i
nieprawidtowosci rzutujgce na jego prawidtowa prace. Na te okolicznos¢ Komisja odbiorcza sporzadza protokdt, w liczbie
egzemplarzy wiasciwej dla zainteresowanych stron.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawaé w ciggtym ruchu i pod statym nadzorem konserwatora.

8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:
- m - montaz rur, przewodéw, kabli
- szt. — montaz czujek, klawiatur
- kpl - montaz central, modutéw rozszerzen
Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije si¢ faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN - E —08390/1 Systemy alarmowe. Terminologia.
PN-93/E - 08390/22 Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogoine wymagania i badania
dotyczace czujek.
PN- 93/E - 08390/26 Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek podczerwieni.
PN-93/E-08390/11 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogoine
PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze — Parametry funkcjonalne i metody badan.
PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Préby srodowiskowe.
PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.
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PN-93/E-08390/22
PN-93/E-08390/24

PN-93/E-08390/25

PN-93/E-08390/56

PN-93/E-08390/54

PN-63/E-01001

PN-E 08390-3:1998
PN — E- 08390 -5:2000
PN-EN 50131-6:2000
PN-EN 50133-1:2000
PN-EN 50134-7:1999
PN-IEC 839-2-7:1996

PN-EN 50133-1
PN-EN 50131-6

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne wymagania i badania czujek.
Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania ultradzwigkowych
czujek Dopplera.

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania mikrofalowych czujek
Dopplera.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy taczno$ci akustycznej wykorzystujace
telefoniczng sie¢ komutowana,

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu wykorzystujace
specjalizowane tory transmis;ji.

Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

Wymagania i badania central.

Wymaganie i badanie sygnalizatorow.

Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wiamania. Zasilacze.

Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.

Systemy alarmowe. Systemy alarmowe osobiste. Wytyczne stosowania.

Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek
stluczenia szyby.

Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.

Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wiamania. Zasilacze.

50



N — — —
@ =

INSTALACJE MONITORINGU S.03.04.3

WUSTEP ...ttt e ARt R ARkttt 52
Przedmiot SPECYTIKACH .......eveveveiitieeieieieieiet e 52
Zakres StOSOWANIA SPECYIIKACI......vevevevrueieiiicieteteiet ettt bbbt bbb bbbt 52
Zakres robot objetyCh SPECYAKACIA. ......veveveveveretiieiciete et 52
MATERIALY ...ttt ettt e st 52
Ogoine wymagania dotyczace MALEHAIOW ...t 52
SPRZET ..ottt R R AR R ARttt 52
OgoIne wymagania dOtYCZACE SPIZEIU .........covovririririiiieeie e 52
SPIzet do WYKONANIA TODOT ........cviiiiiitiet ettt 52
TRANSPORT ...ttt ettt e a e ekt b e e 52
Ogoine wymagania dotyCZaCe traNSPOMU .........cvrviririririitieie ettt 52
TraNSPOIt MALEHAIOW.........cucveueiiiitetiieiet ettt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbbt bbb ebena 52
WYKONANIE ROBOT ......oooooeveeeeeceseseeseeeessese e sssses s sesss s ss s s ane s anesssasesssassssssnnsnsnn 53
0goIne zasady WYKONANIA TODOL ..........cccoviiiiiriitie ettt 53
SPOSOD PrOWAAZENIE INSLAIAC] ... c.eveiiii et 53
MONtAZ KAMET SCIBNNYCH .......viviviiiiiiiieieictet e 53
ZASIIANIE KAMET ......ecvitetiteiet ettt ettt bbbt bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb bbb b e bbb bbb bbb e bbb e b bbbt 53
KONTROLA JAKOSCIROBOT ....cvrvvvvveeeeeessssssssassssessessssssssssssssssssssss s sssssssssssssssssssss s ssssssssssssssss s 53
OgoIne zasady KONLroli JAKOSCI FODOT...........cvriiiiiiriiiic e 53
Zasady KONOli JAKOSCI FODOL............c.eviirieieieieiiteeetcieie ettt bbbttt b 53
Badania przy wykonywaniu i przy 0GDIOIZE.............cccoiriiiiiiiiiiii e 53
KONEFOIA MEALEHAIOW. ...ttt ettt 53
BHP i 0ChIONE STOUOWISKA.........c.viiiiiiietiee ettt 53
ODBIOR ROBOT ....ovvvvvevesssssssassee e eessssssssssssssssss s 53
0goIne zasady 0GDIOIU FODGL ..ot e 53
ODION CZESCIOWY ...ttt 54
OBMIAR ROBOT w....vvvccvvvsssssssasssee e sssssesssssssssssss s 54
PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt ettt ettt 54
041 54

51



1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji
monitoringu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem
telewizyjnego systemu nadzoru.

Zakres ten obejmuije:

- Montaz rejestratora

- Rejestratory z dyskiem twardym

- Montaz kamer koputkowych

- Proby dziatania systemu telewizji przemystowe;

- Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane
(wymagania ogdlne).. W niniejszym rozdziale podano przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastgpi¢ innymi spetiajacymi
opisany standard i parametry techniczne.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci jak i wytrzymato$ci. Sprzet powinien mie¢
ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ sie¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosé robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)

- rusztowania

- specjalistyczny sprzet pomiarowy

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..

4.2. TRANSPORT MATERIALOW
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Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywaé si¢ tak aby
zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy mogq byé przewozone dowolnymi Srodkami transportu rozmieszczone
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoine zasady wykonania rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
5.2. SPOSOB PROWADZENIE INSTALACJI

W budynku nalezy uktada¢ kable typu skretka pod tynkiem.. Kable wprowadza¢ bezpo$rednio do urzadzen przed ich
podtaczeniem. Nie stosowa¢ zadnych puszek posredniczacych. W przypadku kamer kable wprowadza¢ bezpo$rednio ze $ciany
do wysiegnika kamery, w taki sposob, zeby wysiegnik kamery przykrywat catkowicie wypust kablowy. Przed wykonaniem
potaczen nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ przewoddw przez przedzwonienie oraz zmierzy¢ rezystancje izolacji kazdego odcinka
przewodu pomiedzy zytg przewodu i ziemig oraz pomigdzy zytami innych przewoddw. Dotgczanie przewodow nalezy wykonaé
przez przykrecanie lub zaciskanie w ztaczkach.

5.3. MONTAZ KAMER SCIENNYCH

Kamere $cienng na Scianie zewnetrznej montowaé we wskazanych w projekcie miejscach.

5.4. ZASILANIE KAMER

Kamery zasili¢ poprzez technologie POE.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogoline zasady kontroli jako$ci robét podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogdine)..
6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania rob6t z warunkami okre$lonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze rob6t zanikajacych
nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. BADANIA PRZY WYKONYWANIU | PRZY ODBIORZE

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatdw i jakosci robot zwigzanych z instalacjq okablowania strukturalnego i
telekomunikacyjnego nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikdw badar z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.4. KONTROLA MATERIALOW

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowar oraz wtasciwego
przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.5. BHP | OCHRONA SRODOWISKA

W miejscach roboczych, jak rdwniez w miejscach sktadowania, muszg by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy
powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych

7. ODBIOR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogélne zasady dotyczace odbioru rob6t podano w STWIOR - 0 - Roboty budowlane (wymagania ogéine)..
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Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegaja prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbior czeSciowy) oraz odbiér koricowy.

Odbiér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Manager Projektu na
podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.2. ODBIOR CZESCIOWY

Przedmiotem odbioru cze$ciowego sa:

instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

inne fragmenty instalacji , ktére bedq niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robot
montazowych.

Usterki wykryte przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robét (budowy).

8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:
- m-montaz rur, przewodéw, kabli
- szt. — montaz monitorow,
- kpl montaz kamer, rejestratoréw
Do obliczenia nalezno$ci przyjmuije sie faktyczng dtugo$é linii kablowych oraz ilos¢ zuzytych materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. NORMY

Rozporzadzenie ministra administracji, gospodarki terenowej i ochrony $rodowiska z 3 lipca 1980r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki.(Dz. U. nr 17 poz. 62 z pdzniejszymi zmianami)

Polska Norma PN-82 M-51006 Urzadzenia elektronicznej sygnalizacji pozarowej. Terminologia.
Polska Norma PN-93 E-08390 Systemy Alarmowe.

Polska Norma PN-91 E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Polska Norma PN-92/E-05009 Ochrona przeciwporazeniowa.

Polska Norma PN-92/E-05009/54 Uziemienia i przewody ochronne.

Polska Norma PN-93 E-08390 SYSTEMY ALARMOWE.

Wymagania techniczne na okablowanie strukturalne, Ministerstwo Laczno$ci, Warszawa 19997. Zatacznik nr 23 do
rozporzadzenia Ministra Lacznosci z dn. 04.09.1997 r.

PN-86/E-05003/01: Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogéine.

PN-86/E-05003/02: Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona podstawowa.

PN-91/E-08109: Koordynacja izolacji w instalacjach niskiego napiecia z uwzglednieniem odstepow izolacyjnych powietrznych i
powierzchniowych dla urzadzen.

PN-93/E-05009/443: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed
przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-93/E-05009/54: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne.

ENV 61024-1-1 European Prestandard 1995-01: Protection of Structure against Lightning. Part 1: General Principles, Section 1.
IEC 1312-1 International Standard 1995-02: Protection against Lightning Electromagnetic Impulse.
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